ASYNCHRONE DREHSTROMMOTOREN N
(Normal- und Sondermotoren, Einphasenmotoren)

MOTORES ASINCRONOS TRIFASICOS

(normales y especiales, monofasicos)

63 ..315, 2,4,6,24,26,28,212, 46, 4.8, 6.8 pol, Py 0,045 ..160 kW




Asynchrone Drehstrom- und Einphasen-
motoren

Umfangreiche und vollstéandige Reihe von Motoren, fiir GréBen,
Polagitﬁten und Ausfiihrungen

Starkes und zuverlaBiges Produkt
Streng und volistédndig neubearbeitete Dokumentation
Schutzart IP 55

Besonders solide (elektrische und mechanische) Bauweise,
reichliche Bemessung der Lager

Weiter und metallischer Klemmenkasten, beidseitige Kabelzu-
filhrung (auf 3 Seiten, bei Drehung des Klemmenkastens fiir
GroBen 100 ... 315)

Leistungen 0,045 ... 160 kW

Einzelpolaritat 2, 4, 6-polig, A 230 Y 400 V 50 Hz (GréBen 63 ... 132)
und A 400 V 50 Hz (GroBen 160 ... 315)

Zweifach polumschaltbar 2.4, 4.6, 4.8, 6.8-polig, 400 V50 Hz (GroBen
63 ... 250) und 2.6, 2.8, 2.12 -polig, 400 V 50 Hz (GroBen 63 ... 132)

Einphasenmotor 2, 4, 6-polig 230 V 50 Hz (GroBen 63 ... 100)

Isolationsklasse F, Ubertemperaturklasse B fiir jeden Motor mit Ein-
zelpolaritdt und Normleistung, B, B/F oder F flr tUbrige Motoren

Bauformen IM B5, IM B14 (GroBen 63 ... 80; auf Anfrage GroBen 90 ...
132), IM B5R (Flansch und Welle der néchstkleineren GroBe zur Ein-
bauoptimierung der Baugruppe Motor-Flansch und Einhaltung der
genormten Paarungsabmessungen), IM B3 auf Anfrage und alle
senkrechte Bauformen; Paarungsabmessungen nach Préazi-
sionsklasse

Reichlich studierte elektromagnetische Bemessung, um Sicherheits-
spielrdume, eine hohe Beschleunigungsféhigkeit (hohe Schalthduf-
igkeit) und gute AnlaufgleichmaBigkeit und Polumschaltbarkeit (we-
nig «sattelformige» Kennlinie, ohne Spitze bei der hypersynchronen
Zone und mit einem zweckmaBig proportionierten Mittelwert), einen
sehr guten Betrieb mit Frequenzumrichter zu erreichen

Weiter und metallischer Klemmenkasten

Vollsténdige Reihe von Ausflhrungen fir jede Anwendung (Schwun-
grad, Fremdaxiallifter, FremdaxiallGfter und Drehgeber, usw.)

Motor in normaler Ausflihrung.
Motor in ejecuciéon normal.

Motor fiir Fahrantriebe (mit Schwungrad
zum progressiven An- und Auslauf).
Motor para translacién (con volante para
arranque y paro progresivos).

Motores eléctricos asincronos trifasicos y
monofasicos

Gama de motores amplia y completa por tamaiios, polaridad y
ejecuciones

Producto robusto y fiable
Documentacion inovada con exactitud y rigor
Proteccion IP 55

Construccion (eléctrica y mecanica) particularmente robusta,
rodamientos bien dimensionados

Caja de bornes amplia y metalica, entrada de cables por ambos
lados (por los 3 lados, girando la caja para los tamanos 100 ...
315)

Potencias 0,045 ... 160 kW

Simplefolaridad 2, 4,6 polos A 230 Y 400 V 50 Hz (tamarios 63 ...
132) y A 400 V 50 Hz (tamafios 160 ... 315)

Polaridad doble 2.4, 4.6, 4.8, 6.8 polos, 400 V 50 Hz (tamafios 63 ...
250) y 2.6, 2.8, 2.12 polos 400 V 50 Hz (tamafios 63 ... 132)

Monofasicos 2, 4, 6 polos 230 V 50 Hz (tamafios 63 ... 100)

Aislamiento clase F, sobretemperatura clase B paratodos motores en
simple polaridad con potencia normalizada, B, B/F o F para los otros
motores

Formas constructivas IM B5, IM B14 (tamafios 63 ... 80; bajo pedido
tamafios 90... 132), IMB5R (brida y arbol del tamafio inferior para opti-
mizar los voliumenes cuerpo motor-brida y mantener al mismo tiempo
las dimensiones de acoplamiento normalizadas), IM B3 bajo pe-
dido, y todas las formas constructivas verticales; dimensiones de
acoplamiento en clase precisa

Dimensionado electromagnético bien estudiado para permitir mar-
gen de seguridad, una elevada capacidad de aceleracién (elevada
frecuencia de arranque) y buena regularidad de arranque y conmuta-
cién de polaridad (curva de par poco «ensillada», sin picos en la zona
hipersincrénica y con valor medio bien dosado), 6ptimo funciona-
miento con alimentacién por convertidor estatico de frecuencia

Caja de bornes amplia y metdlica

Ampilia disponibilidad de ejecuciones para cualquier exigencia (vo-
lante, servoventilador, servoventilador y encoder, etc.)

Ut.C 675

Motor mit FremdaxiallGfter (fir Betrieb Motor mit Fremdaxiallfter und Dreh-

mit Frequenzumrichter). geber.
Motor con servoventilador axial (para Motor con servoventilador axial y en-
funcionamiento con convertidor estatico coder.

de frecuencia).
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1. Symbole

I [A]

ks [A]

Jo [kgm?]
5 Tomd
J tkgm?]
My [Nm]
Ms Nm]
Mnax  [Nm]
M, Nm]
Meﬂordert N m]
My min']
P kW]
Per!ordert kW]

t s]

® rad]
Zy Sch./h]

Leistungsfaktor;

Wirkungsgrad = Verhdltnis zwischen mechani-
scher verflugbarer Leistung und elektrischer aufge-
nommener Leistung;

Nennstrom;

Anlaufstrom;

Motor(massenjtragheitsmoment,

zusétzliches Motor(massen)tragheitsmoment des
Schwungrades bei W Ausflrung; zusétzlicher
Jo- Wert flr das Gesamtmotormassentragheits-
moment;

AuBenmassentragheltsmoment (Kupplungen, An-
trieb, Getriebe, angetriebene Maschine) bezogen
auf die Motorachse;

Nenndrehmoment;

Anlaufdrehmoment, bei Direkteinschaltung;
Hoéchstdrehmoment, bei Direkteinschaltung;
Mittelbeschleunigungsmoment; M, =~ 0,85« M;
Drehmoment, das von der Maschine durch Arbeit
und Reibung aufgenommen wird;

Nenndrehzahl;

Nennleistung;

Leistung von der Maschine aufgenommen und auf
die Motorachse bezogen;

Anlaufzeit;

Anlaufdrehwinkel;

Maximale zuléBige Leerschalthaufigkeit des Mo-
tors mit Einschaldauer 50%.

2. Bezeichnung

T HF 112M 4 230.400-50 B3 ,P2
T A4 160L 4 400-50 BS ,T15
THF W 90S 28 400-50 B14 ,AX
M HFM 80B 2 230-50 B5R ,E25

1) Nicht bei der Bezeic

hnung anzugeben; auf Typenschild nicht angegeben.

2) Fir abweichende Frequenz- und Spannungswerte s. Kap. 6.(1).

3) Auch in den entspre

chenden Bauformen mit senkrechter Achse zur Verfliigung.

4) Bauform auf Anfrage.

5) Bei GroBen 90 ...

132 Bauform auf Anfrage, s. Kap. 5.

*} Unter «Sonderausfiihrung» den Code «zwei getrennte Wicklungen» angeben.

1. Simbolos

cosQp — factor de potencia;

n — rendimiento = relacién-entre la potencia mecanica
y la potencia eléctrica absorbida;

In [A] intensidad nominal;

ks [A] intensidad de arranque;

Jo [kgm?]  momento de inercia (de masa) del motor;

H [kgm?]  momento de inercia (de masa) adicional del volan-
te en el caso de ejecucién W; valor que debe ser
afadido a J, para obtener el momento de inerciato-
tal del motor;

J [kgm?]  momento de inercia (de masa) exterior (acopia-
mientos, transmisién, reductor, maquina acciona-
da) referido al eje del motor;

My Nm} par nominal;

Ms Nm] par de arranque con conexion directa;

Mnax  [Nm] par maximo con conexion directa;

M, Nm] par medio de aceleraciéon; M, = 0,85 Ms;

Miequeriso [NM] par absorbido por la maquina para trabajos y roza-
mientos;

My min']  velacidad nominal;

Py kW] potencia nominal;

Prequerida [KW] potencia absorbida por la maquina referida al eje
del motor;

[A S] tiempo de arranque;

©s rad] angulo de rotacion en arranque;

2y arr./h]  nimero méximo de arranques / h permitidos en va-

cio del motor conrelacion de intermitencia del 50%.

2. Designacion

1) No debe ser indicado en la designacion y en la placa.

MASCHINE" T asynchroner Drehstrommotor motor asincrono trifdsico

MAQUINA® M asynchroner Einphasenmotor motor asincrono monofasico

TYP HF asynchroner Drehstrommotar (63 .. 132)  asincrono trifasico (63 .. 132)

TIPO HFM asynchroner Einphasenmotor (63..100)  asincrono monofasico (63 .. 100)
A4,B4 asynchroner Drehstrommotor (160..315)  asincrono trifasico (160 .. 315)

AUSFUHRUNG normal normal

EJECUCION w mit Schwungrad con volante

GROBE 63..315

TAMANO

POLZAHL 2,4,6

NUMEROSDEPOLOS 2 4, ‘s, 6,4.8,6.8 fiir Einzelwicklung (YY.A) para bobinado tnico (YY.4) =
2.6 2.8 2. 12 fiir zwei getrennte Wicklungen (Y.Y) para bobinados separados (Y.Y)
4.6'), 689

VERSORGUNG? 230.400-50 A230'Y400 v 50 Hz (63 .. 132) A230 Y400V 50 Hz (63..132)

ALIMENTACION? 400-50 A400V 50 Hz (160... 315) A400V 50 Hz (160... 315)

400-50 400 V50 Hz fir polumschaltbare Motoren 400 V 50 Hz para doble polaridad
230-50 230V 50 Hz filr Einphasenmotor 230 V 50 Hz para monafésicos

BAUFORM® B3¢, B5, B14, IM B3, IM B5, IM B14 (63 .. 80%), IM B3, M B5, IMB14 (63 .. 8%,

FORMA CONSTRUCTIVAY BSR B5A IM B5 Sonderbauformen IM B especiales

Sonderausfiihrung s g gone Code, s. Kap. 6 cbdigo, ver. cap. 6

Ejecucion especial

2) Para frecuencias y tensiones diferentes de las indicadas ver cap. 6.(1).
3) Disponibles también en las formas constructivas correspondientes con eje vertical.
4) Forma constructiva bajo pedido.

5) Para tamarios 90 ...

132 forma constructiva bajo pedido, ver cap. 5.

*) Indicar en «e]ecumén especial» el codigo «dos bobinados separados».



3. Eigenschaften

3.1 Motoreigenschaften

Asynchroner Drehstromnormmotor (und Einphasennormmotor),
geschlossen, mit Kafiglaufer und AuBenbeliiftung (IC 411), Einzelpo-
laritat oder zweifach polumschaltbar laut folgender Tabellen:

Motoren mit Einzelpolaritét (eine Drehzahl)

3. Caracteristicas

3.1 Caracteristicas del motor

Motor eléctrico asincrono trifasico (y monofasico) normalizado con
rotor de jaula, cerrado, ventilado externamente (IC 411), de simple po-
laridad o de doble polaridad segln los cuadros siguientes:

Motores de simple polaridad (una veiocidad)

GroBe

Polzahl Wicklung Normale Versorgung" Klasse - Clase
N. de polos Bobinado Tamario Alimentacion estandar”
Isolation Ubertemperatur
Aislamiento Sobretemperatura
2,4,6 Drehstrom A Y 63..132 |50Hz| A230Y400V +10% F B2
Trifasico A'Y 160 .. 315 A400 V +10%
2,4,6 Einphasen - Monofasico 63 .. 100 230V +5% F

Zweifach polumschaltbare Motoren (zwei Drehzahlen)

Motores de doble polaridad (dos velocidades)

Polzahl Wicklung GroBe Normale Versorgung” Klasse - Clase
N. de polos Bobinado Tamafio Alimentacién estandar"
Isolation Ubertemperatur
Aislamiento Sobretemperatura
24,48 Einzelwicklung YY.A Dahlander 63 .. 250 50 Hz 400V +5% F B/F® (normalerweise), F
4.6 Bobinado YY.A PAM 63..132 B/F (normalmente), F
6.8 unico 71..132
2.6 Zwei getrennte | Y.Y 71..132
2.8 Wicklungen 63 .. 132
212 Dos bobinados 80 .. 132
4.6,6.8 separados 71.. 250

1) Flr andere Versorgungswerte s. Kap. 6 (1).

2) AuBer 200LR 6, 200L 6 und einigen Motoren mit gréBerer Leistung als den genormten
(diese Motoren werden mit A oder [ gekennzeichnet, s. Kap. 4), fur welche die Ubertem-
peraturklasse B/F oder F ist.

3) Ubertemperaturklasse liegt zwischen B und F.

Leistung gilt bei Dauerbetrieb (S1), Nennspannung und -frequenz,
maximaler Umgebungstemperatur 40 °C und maximaler Aufstel-
lungshéhe 1 000 m.

SchutzartIP 55; antriebsseitiger und nicht-antriebsseitiger Dichtring
(GréBen 63 ... 132) oder Labyrinth (GréBen 160 ... 315); auf Anfrage
groBere Schutzarten.

Bauform IM B3 (Bauform auf Anfrage; fUr die nicht angegebenen Ab-
messungen, ruckfragen), IM B5, IMB14 (GroBen 63 ... 80, auf Anfrage
GroBen 90 ... 132); die Motoren kénnen auch in den jeweils entspre-
chenden Bauformen mit senkrechter Achse taufen (s. folgende Tabel-
le): IMV5 und IMVE, IM V1 und IMV3,IMV18 und IM V19; auf Typen-
schild wird trotzdem die Bauform mit waagrechter Achse angegeben,
auBer bei Motoren mit Kondenswasserablassern, s. Kap. 6.(8).

1) Para otros valores de alimentacion, ver cap. 6. (1).

2) Excluidos 200LR 6, 200L 6 y algunos motores con potencia superior a las normalizadas
(identificados por Ao O en el cap. 4) para los que la clase de sobretemperatura es B/F oF.

3) Sobretemperatura intermedia entre By F.

Potencia suministrada en servicio continuo (S1) y referida atension
y frecuencia nominales, temperatura ambiente maxima de 40 °C y al-
tura maxima de 1 000 m.

Proteccion IP 55; retén de estanqueidad (tamafios 63 .. 132) o retén
laberintico (tamafios 160 ... 315), lado de accionamiento y lado opuesto
al de accionamiento; bajo pedido protecciones superiores.

Formas constructivas IM B3 (forma constructiva bajo pedido; para
dimensiones detalladas, consultarnos), IM B5, IM B14 (tamarfios 63 ...
80, bajo pedido para tamafios 90 ... 132); los motores pueden funcio-
nar también en las correspondientes formas constructivas con eje
vertical, respectivamente (ver el cuadro siguiente): IM V5 y:IM V6, IM
V1yiMV3,IMV18yIMV19;en laplaca de caracteristicas s todavia
indicada la forma constructiva con eje horizontal excluido el caso de
motoreg)con taladros de drenaje de la humedad de condensacién, ver
cap. 6.(8).

IM V6 IM B5

IM B3"

IM V5

IM VA

IM V3 IM B14 IMV18 IMV19

- UT.C 651

1) Der Motor kann auch in den Bauformen IM B6, IM B7 und IM B8 laufen; auf Typenschild
wird die Bauform IM B3 angegeben.

1) Elmotor puede funcionar también en las formas constructivas IMB6,IMB7 y IMB8; enla
placa de caracteristicas es indicada la forma constructiva IM 83.



3. Eigenschaften

Hauptpaarungsabmessungen der Bauformen mit Flansch

3. Caracteristicas

Dimensiones principales de acoplamiento de las formas cons-
tructivas con brida

Wellenende @ D x E
Bauform Flansch @ P
Forma Extremo del arbol @D x E
constructiva Brida @ P
IM MotorgrdBe - Tamafio del motor
63 71 80 90 100,112| 132 160 180 200 225 250 280 | 3158 | 315M
E 11x23 | 14x30 | 19x40 | 24x50 | 28x60 | 38x80 | 42x110 | 48x110 | 55x110 | 60x140 | 65x140 | 75x140 | 80x170 | 80x170
5| 140 160 200 200 250 300 350 350 400 450 550 550 660 660
— 11x23 | 14x30 | 19x40 | 24x50 | 28x60 | 38x80 — | 48x110 - 60x140 - 75x140 -
140 160 200 200 250 3002 350 450 ‘ 550
- 14x30 | 19x40 - 28x60 | 38x80 - - - - - - - -
140 160 200 250
11x23 | 14x30 | 19x40 | 24x50 | 28x60 | 38x80 - - - - - - - -
90 105 120 140 160 200

1) Antriebsseitiges Lager liegt dem Wellenanschlag besonders nah, auch fur die Sonder-
bauformen IM B5, um Steifheit und hohe Lagerung zu sichern.
2) Nur 160L, M12 Bohrungen.

1) El rodamiento del lado de accionamiento se encuentra particularmente cerca del tope
del &rbol también para tas formas constructivas IM BS especiales para garantizar rigidez
y suportacion elevadas.

2) Sélo 160L, taladros M12.

Gehause aus Leichtmetall, druckge- ) ) Carcasa de aleacion ligera fundida a
gossen (GuBeisen bei GréBe 315M); Motor Lager und Schildmaterial presion (fundicion para tamaiio 315M);
fur B(%ufp[;m I’!g/l3 Bsé (r)mt %eg?g’\slle)age- Motor Rodamientos y material de los escudos para forma constructiva IM GBéS cog (;))a-
nen (GroBen 63 ... 90 un oder Antriebsseite | Nicht-Antriebsseite|  1as integradas (tamafios y
eingebauten (GroBen 100 ... 3158) Fu- Lado de Lado opuesto al Ide 315M) o montadas (tamafios 100 ..
ggﬂ,géen%%fgrel Seiten eingebaut wer- accionamiento accionamiento §r1e 5ssl)a gg(sa se pueden montar sobre
: o i . 63 LL 6202 2Z 6202272 LL . : i
ceh) und " ichtantriobsseitiger | 71 L 620327 | 620322 LU | (obrida)ylado opuesio alde oo
Schild aus GuBeisen oder Leichtme- 80 LL 6204 2Z 620422 LL namiento de fundicién o de aleacion li-
tall (s. Tabelle). 80 LL 620527 620522 LL gera (ver cuadro).
i ; . 100 LL 6206 2Z 6206 2Z LL i 1
tens Schiidbetestigungen wndoam | 112M L 620627 | 620622 LU | Golos trantes de union apoyedass
Gehéuse durch «feste» Paarungen ein- 112L LL 4206" 63062Z G y montados en la carcasa con ajustes
gebaut. 132 LL? 6308 2Z 630822 LL «estrechos».
Kugellager (s. Tabelle) mit «Langzeit- | 160,180M | LL 63102C3 | 6209ZC3 LL Rodamientos de bolas Iubricados
schmierung» bei unbelasteter AuBen- 180L G 63102zC3 6210 ZC3 LL «de por vida» (ver cuadro) en ausencia
umgebung; Vorspannfeder. Bei den 200 G 63122zC3 6210 Z2C3 LL de contaminacion exterior; muelle de
GroBen 280 und 315 ist ein antriebs- 225 G 63132zC3 62132C3 G precarga. Para tamanos 280 y 315 &l
seitiges Zylinderrollenlager . mit Sy- | »gq G 6314 2C3 62137C3 G rodamiento del lado de accionamiento
stem zur periodischen Schmierung es de rodillos cilindricos con dispositi-
o M ) ) 280, 3158 G NU2217C3 | 6314ZC3 G e e
und die Motorwelle ist auf nicht-an- 315M G Nu2219C3 | 6316203 & vo para la relubricacion periddica vy el
triebsseitigem Schild axial einge- arbol motor es bloqueado axialmente
spannt. sobre el escudo del lado opuesto al de
accionamiento.
LL = Leichtmetall G = GuBeisen LL = aleacién ligera G = fundicién
1) Mit Metallschirmen. 1) Con protecciones metdlicas.
2) Aus GuBeisen fur IM B14 und B5R. 2) De fundicién para IM B14 y B5R.
3) Aus GuBeisen fur IM B5 und B14 (nur 160L). 3) De fundicidn para IM B5 y B14 (sdlo 160L).
Motorwelle aus Stahl C43 (auf Anfrage flir GréBen 63 ... 132 «Motor- Arbol motor de acero C43 (bajo pedido para tamarios 63 .. 132

welle axial eingespannt» am riickseitigen Schild, s. Kap. 6.(2)); Zylin-
derwellenenden mit PaBfeder Form A (abgerundet) und kopfseitiger
Gewindebohrung (s. folgende Tabelle, wo: d = kopfseitige Gewinde-
bohrung; bxhx| = Abmessungen der PaBfeder).

«arbol motor bloqueado axialmente» sobre el escudo posterior, ver
cap. 6.(2)); extremos cilindricos del arbol con chaveta de forma A (re-
dondeada)ytaladroroscado en cabeza (ver cuadro donde: d = taladro
roscado en cabeza; bxhx| = dimensiones de la chaveta).

Wellenende & x E - Extremo del arbol @ x E
@ 11x23 | @ 14x30 | @ 19x40 | @ 24x50 | @ 28x60 | @ 38x80 | @ 42x110 | & 48x110 [ @ 55x110 | @ 60x140 | @ 65x140 | & 75x140 | @ 80x170
d M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16 M16 M20 M20 M20 M20 M20
bxhxl | 4x4x18 | 5x6x25 | 6x6x32 | 8x7x45 | 8x7x50 | 10x8x70 | 12x8x100 | 14x9x100 |16x10x100|18x11x130|18x11x130(20x12x130|22x14x160

Liifterabdeckung aus Stahlblech.

Kihlungsliifter mit radialen Fligeln aus Thermoplast (aus Leicht-
metall bei 315M).

Klemmenkasten (Schutzart IP 55) mit einer Kabeldichtung und Ge-
windestopfen, aus Leichtmetall, (GréBen 63 ... 90: gehduseeigen mit
beidseitiger Kabelfiihrung, eine Bohrung je Seite; GréBen 100 ... 132:
um 90° drehbar, zwei Bohrungen auf derselben Seite) oder aus ver-
zinktem Blech, (GréBen 160 ... 315: um 90° drehbar, zwei Bohrungen
auf derselben Seite). Den FiiBen entgegengesetzt fiir Bauform IM
B3; auf Anfrage auf der rechten oder linken Seite (s. Kap. 6.(14)).
Druckgegossener Klemmenkastendeckel aus Leichtmetall oder aus
verzinktem Blech (GréBen 160 ... 315).

6

Tapa del ventilador de acero.

Ventilador de refrigeracion con aspas radiales de material termo-
plastico (de aleacién ligera para 315M).

Cajade bornes (proteccion IP 55) con prensaestopas y tapones ros-
cados, de aleacion ligera (tamafos 63 ... 90: integrada en la carcasa
con entrada de cables porambos lados, un taladro por parte; tamafios
100...132: orientable de 90° en 90°, dos taladros sobre el mismo lado)
o de chapa galvanizada (tamanos 160...315: orientable de 90°en 90°,
dos taladros sobre el mismo lado). Posicion opuesta alas patas pa-
ra la forma constructiva IM B3; bajo pedido lateral derecha o izquier-
da (ver cap. 6.(14)). Tapa de la caja de bornes fundida a presion de
aleacion ligera o de chapa galvanizada (tamafos 160 ... 315).



3. Eigenschaften

3. Caracteristicas

Klemmenbrett mit 6 Klemmen (auf Anfrage

Placa de bornes con 6 bornes (bajo pedido

9 oder 12, s. Kap. 6.(10)) fur die Motorversor- Motor Klemmenbrett Dichtring 9 6 12, ver cap. 6.(10)) para la alimentacién
gung; fur die Klemmen s. Tabelle nebenan. Motor Placa de bornes Retenes de del motor; para los bornes ver el cuadro.
ErdschiuBklemme im Klemmenkasten; fir Klemmen |o kabel max?| 279189 | Borne de puesta a tierra al interior de la
den Einbau einer weiteren ErdschluBklemme ol caja de bornes; predisposicién para el mon-
vorbereitet (GréBen 160... 280; fir GroBe 315 Bognes zCal?IIﬁnmax taje de un borne suplementario de puesta a
immer montiert). ) tierra (tamarios 160 .. 280; para el tamafio
Druckgegossener Kéfigldufer aus Alumini- 63 M4 10 15x30x 45 315 siempre montado).

um oder aus widerstandsfahigem Aluminium 7 M4 12 17x32x 5 Rotor de jaula fundido a presién de aluminio
(2.6,2.8,2.12 bei GroBen < 132). 80 M4 12 20x35x 7 0 de aluminio resistivo (2.6, 2.8, 2.12 para ta-
Statorwicklung mit Kupferleiterisolation H, 90 M4 15 25x46x 7 mafos < 132).

mit doppelter Schicht isoliert, Trankung mit 100, 112 M5 15 30x50x 8 Bobinado estatérico con aislamiento del
Kunstharz Klasse H; andere Werkstoffe se- 132 M6 19 40x60x10 hilo de cobre en clase H, aislado con doble
rienmaBig Klasse F und H fur ein Isolations- [ 160 180M M8 28 4 esmalte, tipo de impregnacion con resina en
system Klasse F. 180L..250 | M8 35 4 clase H; los otros materiales son en clase Fy
Werkstoffe und Trénkung fir tropenfesten | 280, 315 M12 41 4 H para un sistema aislante en clase F.

Einsatz ausgelegt ohne Zusatzbehandlun-

Dynamisches Auswuchten des Kéfigléu-
fers: Vibrationsgrad nach Normklasse N; die
Motoren werden mit halber im zylindrischen
Wellenende eingesteckter PaBfeder ausge-
wuchtet.

Lackierung: Farbe blau RAL 5010 DIN 1843,
far normale Anwendung in Industriestétten
und fir Nachbehandlungen mit 1-K Syntheti-
klack geeignet.

Flr Sonderausfilhrungen und Zubehér s. Kap. 6.

Ubereinstimmung mit den Européischen Richtlinien

— «Niederspannungsrichtlinie» 73/23/EWG (durch Richtlinie 93/
68 geéndert): die Motoren dieses Katalogs erflillen die Vorschrift-
en dieser Richtlinie und stellen das CE-Zeichen auf dem Typen-

. schild dar.

— «Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)» - Richtlinie 89/
336/EWG (durch Richtlinien 92/31, 93/68 gedndert); die EMV-
Richtlinie ist an den Produkten dieses Katalogs nicht pflichtig an-
zuwenden; die Verantwortung der Entsprechung mit der Richtlinie
flr eine komplette Aufstellung muB vom Maschinenhersteller
ubernommen werden; die bei Dauerbetrieb laufenden und vom
Netz versorgten Motoren sind gemaB der aligemeinen Normen EN
50081 und EN 50082; fur Informationen Gber eine korrekte Auf-
stellung entsprechend der EMV-Richtlinie s. Kap. 7.

— «Maschinenrichtlinie» 89/392/EWG und folgende Berichtigung-
en: Die Motoren dieses Katalogs sind im Sinne 0.g. Richtlinie nicht
verwendungsfertig (s. auch Kap. 7).

4) Labyrinthdichtung.

3.2 Betriebsarten
Kurzzeitbetrieb (S2) und Aussetzbetrieb (S3); Betriebsarten S4
.. S8

Bei Betriebsarten S2 ... S8 kann die Motorleistung gemas folgender
Tabelle erhdht werden; das Anlaufdrehmoment bleibt ungeéndert.

Kurzzeitbetrieb (S2). — Betrieb bei gleichmaBiger Belastung einer bestimmten Dauer,
die jedoch nicht ziemlich lang ist, damit das Warmegleichgewicht hergestellt wird. Daran
schlief|3t si‘t(:h eine Stillstandzeit an, in der sich dér Motor auf die Umgebungstemperatur
abkihlen kann.

Aussetzbetrieb (S3). — Betriebsart, in welcher eine Reihe identischer Takte ablduft.
Samtliche Takte beinhalten eine Betriebszeit bei gleichmaBiger Belastung und eine
Stillstandzeit. Weiterhin, dirfen in dieser Betriebsart die Stromspitzenwerte beim An-
lauf die Motorerwarmung nur geringfigig beeinflussen.

Einschaltdauer = - 100%

N
N+R
wobei: N die Betriebszeit bei gleichméBiger Belastung ist,

R die Stillstandzeit ist und N+ R < 10 min (falls héher bitte riickfragen).

1) 6 AnschiuBklemmen mit Kabelschuh.

gen. 2) Fir jede Kabeldichtung; fiir Bohrungsanzahl s. «Klemmen-
kasten» auf vorheriger Seite.

3) Nicht-Antriebsseite: 30 x 47 x 7 (112MC).

1) 6 bornes para conexién con terminal.

2) Para cada prensaestopas; para el numero de los taladros
ver «caja de bornes» de la pag. precedente.

3) Lado opuesto al de accionamiento: 30x47x7 (112MC).

4) Estanqueidad laberintica.

Materiales y tipo de impregnacidn permiten
el uso en climas tropicales sin tratamien-
tos posteriores.

Equilibrado dinamico del rotor: intensidad
de vibracién segln la clase normal N; los
motores son equilibrados con mitad chaveta
insertada en el extremo del arbol.

Pintura: color azul RAL 5010 DIN 1843;
idonea para resistir los ambientes industria-
les normales y permitir ulteriores acabados
con pinturas sintéticas monocomponentes.

Para ejecuciones especiales y accesorios ver cap. 6.

Conformidad con las Directivas Europeas

— Directiva «Baja tension» 73/23/CEE (modificada por la directiva
93/68): los motores del presente catalogo son conformes a la di-
rectiva y tienen por eso la marca CE en la placa de caracteristi-
cas.

— Directiva «Compatibilidad electromagnética (CEM)» 89/336/
CEE (modificada por las directivas 92/31, 93/68); la directiva no
es obligatoriamente aplicable a los productos del presente ca-
talogo; la responsabilidad de la conformidad a la directiva de una
instalacion completa es del constructor de la maquina; los moto-
res que funcionan en servicio continuo y alimentados por la red
son conformes a las normas generales EN 50081 y EN 50082;
para indicaciones para una correcta instalacién segan CEM ver el
cap. 7.

— Directiva «<Maquinas» 89/392/CEE y sucesivas actualizacio-
nes: no se puede aplicar a los motores eléctricos del presente
catalogo (ver también el cap. 7).

3.2 Tipos de servicios

Servicio de duracion limitada (S2) y servicio lntermltente pe-
riddico (S3); servicios S4 ... S8

Para servicios de tipo S2 ... S8 es posible aumentar la potencia del mo-
tor en base al cuadro siguiente; el par de arranque queda inalterado.

Servicio de duracién limitada (S2). - Funcionamiento a carga constante con una du-
racién determinada, inferior a la necesaria para alcanzar el equilibrio térmico, seguido
de un tiempo de reposo de duracién suficiente para restablecer la temperatura am-
biente en el motor.

Servicio intermitente periédico (S3). - Funcionamiento segdn una serie de ciclos
idénticos, cada uno de los cuales incluye un tiempo de funcionamiento a carga cons-
tante y un tiempo de reposo. Ademéas en este servicio las puntas de corriente en el
arranque no deben influenciar el recalentamiento del motor de manera sensible.

Relacién de intermitencia = < 100%

N
N+R
donde: N es el tiempo de funcionamiento a carga constante,

Res el tiempo de reposo y N+ R< 10 min (si es superior, consultarnos).

Betrieb - Servicio MotorgroBe™" - Tamafio motor™
63 ..90 100 ...132 160 ... 315
90 min 1 1 1,06
s2 Betriebsdauer 60 min 1 1,06 112
Duracién del servicio 30 min 1,12 1,18 1,25
10 min 1,32 1,4 1,5
60% 1,12
s3 Einschaltdauer 40% 1,18
Relacion de intermitencia 25% 1,25
15% 1,32
$4..58 Bitte rlickfragen - Consultarnos

1) Fir die mit den Symbolen A und [ gekennzeichneten Motoren auf Kap. 4, bitte riickfragen.

1) Para los motores identificados por los simbolos A y O en el cap. 4, consultarnos.



3. Eigenschaften

3.3 Beurteilungs- und Nachprifungsrechnungen

Maximale Schalthéufigkeit z

Bei direkter Einschaltung, bei einer Anlaufzeit von 0,5 + 1s soll die
maximale Schalthdufigkeit z125 Sch./h fiir GréBen 63...90,63 Sch./h
flir GréBen 100 ..132, 16 Sch./h flir GréBen 160 ... 315 betragen; die
Werte fiir Ausfiihrung mit Schwungrad halbieren, die mit einem gré-
Beren Jy (um progressive An- und Auslaufe zu haben) bei denselben
Bedingungen wenigere Anlgufe haben kann.

Wenn eine gréBere Schalthaufigkeit gefordert wird, bitte anhand fol-

gender Formel nachpriifen:
Jo Penordert

VeV [1 ( Pu )2' 0’6]

wenn der Motor, wahrend des Anlaufs, nur Tragheitsbelast-
ungen lberwinden muB;

K = 0,63 wenn der Motor, wéhrend des Anlaufs, Réibungs—, Arbeits-,
Hebewiderstandsbelastungen tberwinden muB.

Nachprifen, ob 0.g. Punkte mit den Haltezeiten kompatibel sind oder
die Anwendung eines Bremsmotors erfordern.

Bei zweifach polumschaltbaren Motoren gilt flir den Nachweis von z:

— furdie niedrige Polaritdt bei Hochdrehzahlanlauf unter Ber{icksich-
tigung der jeweiligen Werte von z, und Ay;

—fur beide Polaritaten bei Anlauf bei Niederdrehzahl und anschlie-
Bender Umschaltung auf Hochdrehzahl unter Bericksichtigung
der jeweiligen Werte von z, und Py, wobei der z,-Wert der niedrigen
Polaritat mit 2 (2.4, 4.8, 4.6, 6.8-polig), 1,8 (2.6-polig), 1,4 (2.8-polig),
1,25 (2.12-polig) zu multiplizieren ist.

Im Falle mangelhafter Ergebnisse oder bei haufigen hypersynchro-

nen Abbremsungen |48t sich der Nachweis mit detaillierteren For-
meln flhren: bitte riickfragen.

z€z .

K=1

Anlaufzeit £, und Motordrehwinkel ¢,

f = (Jo +dJ) «

_ ta * nN
9,55 ‘ (MS - Meﬂordert)

[s] 191

@ = [rad]

3.4 Anderungen der Nenneigenschaften

Versorgung unterscheidet sich von den Nennwerten

Die Betriebseigenschaften eines Drehstrommotors, dessen Span-
nung bzw. Frequenz sich von den Nennwicklungswerten unter-
scheiden, kdnnen sich ergeben, indem man die Nennwerte auf Kap.
4 mit den in der Tabelle angegebenen Multiplikationsfaktoren multi-
pliziert:

3. Caracteristicas

3.3 Calculos de verificacion y de evaluacion

Frecuencia maxima de arranque z

Orientativamente la maxima frecuencia de arranque z, para un tiempo
dearranque 0,5+ 1 sy conconexion directa, es 125 arr./h paratamanos
63..90,63 arr./h paratamanos 100..132, 16 arr..h para tamanos 160...
315;dividirlos valores para la ejecucién con volante, posediendo J, mas
elevado (para obtener arranques y parados progresivos), pueden hacer
un numero menor de arranques a paridad de condiciones.

Cuando sea necesaria unafrecuencia de arranque superior, controlar

que:
JO [ ( Prequerida )2 ]
g . . . - —==2l.
zK 2 Tt d K- Py 06
K=1 si el motor, durante el arranque, debe soportar sélo cargas

inerciales;

K = 0,63 siel motor, durante el arranque, debe soportar también car-
gasresistentes de rozamiento, de trabajo, de elevacion, ecc.

Comprobar si los puntos arriba mencionados estan compatibles con

los tiempos de paro o si requieren el empleo de un motor freno.

Para motores de doble polaridad la verificacion del valor zseré efectuada:

— paralabaja polaridad, si el arranque es a alta velocidad y teniendo
en cuenta el correspondiente valor de z, y de Ay;

— paraambas polaridades si el arranque es a baja velocidad con su-
cesiva conmutacion a alta velocidad y teniendo en cuenta los co-
rrespondientes valores de z, y Py, pero multiplicando el valor de z,
correspondiente a la baja polaridad por 2 (2.4, 4.8, 4.6, 6.8 polos),
1,8 (2.6 polos), 1,4 (2.8 polos), 1,25 (2.12 polos).

En caso de resultados no satisfactorios o de frenados hipersincréni-

cos frecuentes, la comprobacion puede efectuarse con formulas mas

detalladas: consultarnos.

Tiempo de arranque t, y angulo de rotacién del motor @,

(o +J) - m
9,55 * (Ms" Mrequendo)

L
19,1

t [s] Pa [rad]

3.4 Variaciones de las caracteristicas nominales

Alimentacion diversa de los valores nominales

Las caracteristicas funcionales de un motor trifasico alimentado a
tension y/o frecuencia diversas de las nominales de bobinado se
pueden recabar aproximadamente multiplicando los valores nomina-
les del cap. 4 por los factores correctivos indicados en el cuadro:

Nennversorgung Sonderversorgung Multiplikationsfaktoren
Alimentacién nominal Alimentacion alternativa Factores de correccién
Frequenz [Hz] Spannung [V]
Frecuencia [Hz] Tension[V] | ' ™ I M k| Mo Mus
A230 Y400 V 50 Hz 50 A220 Y380 1 1 0,95 + 1,05 -1 0,96 0,92
A240 Y415 1 1 0,95 + 1,05 1 1,04 1,08
60 A220 Y380" 1 1,19 0,95 + 1,05 0,84 0,79 0,63
A255 Y440V 1,15 1,2 0,95 + 1 0,96 0,92 0,84
A265 Y460 1,2 1.2 0,95 + 1,05 1 0,96 0,92
A277 Y480 1,2 1,2 1 1 1 1
A400 V 50 Hz 50 A380 1 1 0,95 + 1,05 1 0,96 0,92
» Ad15 1 1 0,95 + 1,05 1 1,04 1,08
60 A380" 1 1,19 0,95 + 1,05 0,84 0,79 0,63
A440Y 1,15 1,2 0,95+ 1 0,96 092 0,84
A460 1,2 1.2 0,95 + 1,05 1 0,96 0,92
A480 1,2 1,2 1 1 1 1

1) Bis zur GréBe 132L lassen sich Normalmotoren (auBer zweifach polumschaltbaren Mo-
toren) derart versorgen, sofern héhere Ubertemperaturen zugelassen werden, keine
vollbelasteten Anlaufe stattfinden und der Leistungsbedarf nicht GiberméaBig ansteigt;
Wert ist nicht auf dem Typenschild angegeben.

Leistung bei hoher Umgebungstemperatur oder Aufstellungs-
héhe

Falls Motor bei einer Umgebungstemperatur hdher als 40 °C oder bei
einer Aufstellungshdhe Gber Meer héher als 1 000 m tauft, muB eran-
hand folgender Tabellen deklassiert werden:

1) Hasta el tamarfo 132L, el motor normal (excluido el de doble polaridad) también puede
funcionar con este tipo de alimentacién a condicion de que se acepten sobretemperatu-
ras superiores, no hayan arranques en plena cargay la solicitud de potenciano sea exa-
gerada; este tipo de alimentacién no esta previsto en la placa de caracteristicas.

Potencia suministrada con elevada temperatura ambiente o
elevada altitud
Si el motor tiene que funcionar en ambiente a temperatura superior a

40 °C a altitud sobre el nivel del mar superior a 1 000 m, debe ser de-
clasado de acuerdo con los siguientes cuadros:

Umgebungstemperatur - Temperatura ambiente [°C] 30 40 45 50 55 60
P/Py [%] 106 100 96,5 93 90 86,5
Aufstellungshéhe ber Meer - Altitud s.n.m. [m] 1 000 1500 2000 2500 3000 3500 4 000
P/Py [%] 100 96 92 88 84 80 76

R



3. Eigenschaften

3. Caracteristicas

Schallpegel - Niveles sonoros [dB(A)]

3.5 Niveles sonoros L, y L,
[dB(A)]

En el cuadro estan indicados los valores

4 pol. 6 pol.
[ 3 normales de produccion de nivel de po-

LWA LpA LWA LpA

?dsB : E)(]:hallpegel Ly, und L, MotorgrBe
Tam. motor
In der Tabelle sind die Normalwerte fur 2 pol.
den Schalleistungspege! Lwa [dB(A)] und Lua | Loa
den mittleren Schalldruckpegel Lj."
[dB(A)] angegeben und gelten flr Leer- 63 62 | 53
lauf, Versorgungsfrequenz 50 Hz (bei 60 4 67 | 58
Hz die Werte um 2 dB(A) erhéhen) nach 80 71 | 62
ISO R 1680. Toleranz + 3 dB(A). ) 90 75 | 66
100 79 | 70
112 79 | 70
132 83 | 73
160, 180M - —
180L, 200 - —
225, 250 — —
1) Mittelwert gemessen bei 1 m Abstand von der Mo- 280, 3158 - —
::%r:uﬁenseite im freien Feld und auf Reflexionsfla- 315M — —_

tenciasonora Ly, [dB(A)] y nivelmediode
presién sonora L, [dB(A)], validos para
maquina en vacio, frecuencia de alimen-
tacion 50 Hz (para 60 Hz aumentar los va-
lores de la tabla en 2 dB(A)) con método
de observacién segun ISO R 1680. Tole-
rancia + 3 dB(A).

58 | 49 | 56 | 47
59 | 50 | 57 | 48
61 | 52 | 59 | 50

64 | 55 | 62 | 53
67 | 58 | 656 | 56
67 | 58 | 65 | 56

72 [ 62 | 69 | 59
76 | 66 | 72 | 62
80 | 69 | 75 | 64

85 |74 | 79 | 68
90 | 78 | 84 | 72
93 | 81 | 87

1) Media de los valores a 1 m de la superficie externa
75 del motor situado en campo libre y sobre plano re-
flectante.

3.6 Betrieb mit Frequenzumrichter

Alie Motoren sind fiir den Betrieb mit Frequenzumrichter sinusférmi-
ger Decodierung (PWM) ausgelegt; in diesen Féllen kann man den
Motor in Ausfiihrung mit «Fremdaxiallifter» auswahlen; fur Leistun-
gen in Abhéangigkeit des angewendeten Drehzahlbereichs und der
Motorfremdkiihlung durch FremdaxiallGifter, bitte riickfragen.

3.7 Toleranzen

Toleranzen der elektrischen Betriebseigenschaften der Moto-
ren nach CENELEC EN 60034-1 (IEC 34-1, CEIEN 60034-1,DIN VDE
0530-1, NF C51-111, BS 4999-101).

3.6 Funcionamiento con convertidor estatico de
frecuencia

Todos los motores pueden funcionar con convertidor estéatico de fre-
cuencia con descodificacion sinusoidal (PWM); en estos casos es po-
sible elegir el motor en ejecucién con «servoventilador axial»; para las
prestaciones en funcién del campo de velocidades usado y de la pre-
sencia de la ventilacién con servoventilador axial, consultarnos.

3.7 Tolerancias

Tolerancias de las caracteristicas eléctricas y funcionales de
los motores segun las normas CENELEC EN 60034-1 (IEC 34-1, CEl
EN 60034-1, DIN VDE 0530-1, NF C51-111, BS 4999-101).

Eigenschaft - Caracteristica Toleranz" - Tolerancia"
Wirkungsgrad - Rendimiento n '818 8 ::’Ig g: f 28 tw
Leistungsfaktor - Factor de potencia cosQ - (1-cosg)/6 min 0,02, max 0,07
Gleitung - Deslizamiento +20% (£ 30% bei - para A< 1 kW)
Strom bei festgespanntem Kaéfiglaufer - Corriente a rotor bloqueado ks +20%
Drehmoment bei festgespanntem Kafiglaufer - Par a rotor bloqueado  Ms - 15% + 25%
Maximales Drehmoment - Par maximo Minax - 10%

1) Wenn eine Toleranz nur fiir eine Richtung bestimmt wird, ist der Wert fiir die andere Rich-
tung unbegrenzt.

Paarungstoleranzen nach «Prézisionsklasse» laut UNEL 13501-69
(DIN 42955).

3.8 Spezifische Normen

Die Motoren stimmen mit folgenden Normen Uberein (auBer den in
der Beschreibung jeder spezifischen Eigenschaft bestimmten Aus-
nahmen).

Nennleistungen und Abmessungen: Bei BauformIMB3 und deren
Ableitungen nach CENELEC HD 231 (IEC 72-1, CNR-CEI UNEL
13113-71, DIN 42673, NF C51-110, BS 5000-10 und BS 4999-141),
bei Bauform IMB5,IM B14 und deren Ableitungen nach CENELECHD
231(IEC72-1,CNR-CEIUNEL 13117-71und 13118 -71,DIN 42677,
NF C51-120, BS 5000-10 und BS 4999-141).

Nenn- und Betriebseigenschaften: CENELEC EN 60034-1 (IEC
34-1,CE} EN 60034-1,DIN VDE 0530-1,NF C51-111,BS 4999-101).
Schutzarten: CENELEC EN 60034-5 (IEC 34-5, CEl 2-16, DIN EN
60034-5, NF C51-115, BS 4999-105).

Bauformen: CENELEC HD 53.7 (IEC 34-7, CEI EN 60034-7, DIN [EC
34-7, NF C51-117, BS 4999-107).

Zylinderwellenenden: 1SO 775-88 (UNI-ISO 775-88, DIN 748, NF E
22,051, BS 4506-70) ausschliesslich der Durchmesser bis zu 28 mm,
Toleranz j6; kopfseitige Gewindebohrung nach UNI 9321, DIN
332BI.2-70, NF £E22.056; PaBfedernut nach' CNR-CEI UNEL 13502-
71.

Kabelschuhmarkierung und Drehrichtung: CENELEC HD 53.8
(IEC 34-8, CEI 2-8, DIN VDE 0530-8).

Schallpegel: CENELEC 60034-9 (IEC 34.9, DIN 57530 pt. 9).

Auswuchten und Vibrationsgeschwindigkeit (normaler Vibra-
tionsgrad N): CENELEC HD 53.14 S1 (CEI IEC 34-14,1S0 2373 CEl
2-23, BS 4999-142).

Kithlung: CENELEC EN 60034-6 (CEI 2-7, |EC 34-6): Standardtyp IC
411; Typ IC 4186 fiir Sonderausflihrung mit FremdaxiallGfter.

Paarungsabmessungen: UNEL 13501-69 (DIN 42955).

1) Cuando esta especificada una toleranciaen unsolo sentido, el valornotiene limites para
el otro sentido.

Tolerancias de acoplamiento en clase «precisa» segdn UNEL
13501-69 (DIN 42955).

3.8 Normas especificas

Los motores son conformes a las normas indicadas a continuacién
(excepto cuando estan diversamente precisados enla descripcionde
cada caracteristica especifica).

Potencias nominales y dimensiones: para forma constructiva IM
B3y derivadas CENELEC HD 231 (IEC 72-1, CNR-CEI UNEL 13113-
71,DIN 42673,NF C51-110,BS 5000-10 y BS 4999-141); para forma
constructiva IM B5, IM B14 y derivadas CENELEC HD 231 (IEC 72-1,
CNR-CEI UNEL 13117-71y 13118-71, DIN 42677, NF C51-120, BS
5000-10 y BS 4999-141).

Caracteristicas nominales y de funcionamiento: CENELEC EN
60034-1 (IEC 34-1, CEI EN 60034-1, DIN VDE 0530-1, NF C51-111,
BS 4999-101).

Protecciones: CENELEC EN 60034-5 (IEC 34-5, CEl 2-16, DIN EN
60034-5, NF C51-115, BS 4999-105).

Formas constructivas: CENELEC HD 53.7 (IEC 34-7, CEl EN
60034-7, DIN IEC 34-7, NF C51-117, BS 4999-107).

Extremos cilindricos del arbol: ISO 775-88 (UNI-ISO 775-88, DIN
748, NF E 22.051, BS 4506-70) excluidos los diametros hasta 28 mm
que tienen tolerancia j6; taladro roscado en cabeza segun UNI 9321, DIN
332BI.2-70, NF E22.056; chavetero segin CNR-CE! UNEL 13502-71.

Marcacién de los terminales y sentido de rotaciéon: CENELECHD
53.8 (IEC 34-8, CEI 2-8, DIN VDE 0530-8).

Niveles sonoros: CENELEC 60034-9 (IEC 34.9, DIN 57530 pt. 9).

Equilibradoy velocidad de vibracién (grado de vibracién normal N): CE-
NELEC HD 53.14 S1 (CEI IEC 34-14,1SO 2373 CEI 2-23, BS 4999-142).

Refrigeracion: CENELEC EN 60034-6 (CEl 2-7, IEC 34-6); tipo es-
tandar IC 411; tipo IC 416 para ejecucién especial con servoventila-
dor axial.

Tolerancias de acoplamiento: UNEL 13501-69 (DIN 42955).

{9



4. Herstellungsprogramm? 4. Programa de fabricacion”

2-polig 2 polos
Py Motor Ny My h cos @ n Ms Minax s Jo Z Masse
2) Motor 1) My My I Sch./h Masa
kW 3) min™ N m A % kgm? | arr/h kg
0,18 HF 63 A 2 2780 0,62 05 0,78 67 25 32 4,6 0,0002 | 4750 38
0,25 HF 63B 2 2 800 0,85 0,71 0,75 68 2,8 29 42 0,0002 | 4750 38
0,37 * HF 63C 2 2775 1,27 1,02 0,76 69 28 35 44 0,0003 | 4000 4
0,37 HF 71A 2 2 850 1,24 1 073 | 73 2,7 34 4.8 0,0004 | 4000 52
0,55 HF 71B 2 2820 1,86 1,35 0,81 73 2,7 3 5 0,0004 | 4000 58
0,75 * HF 71C 2 2805 2,55 1,75 08 77 26 28 4.8 0,0005 | 3000 6,5
0,75 HF 80A 2 2 845 2,52 1,88 0,81 71 28 3 55 0,0007 | 3000 8.1
1,1 HF 80B 2 2825 3,72 2,65 0,81 74 2,7 2,8 51 0,001 3000 9,2
1,5 * HF 80C 2 2840 5 35 08 77 26 33 6 0,0012 | 2500 10,5
1,5 HF 90S 2 2820 51 36 0,78 77 26 33 5,1 0,0011 | 2500 12
1,85 * HF 90SB 2 2 850 6,2 42 0,79 81 23 3 51 0,0013 | 2500 13,5
2,2 HF 90L 2 2 840 74 5,1 0,8 78 27 3 52 0,0013 | 2500 135
3 HF 90LG 2 2810 10,2 6,9 0,77 82 2,6 28 49 0,0016 | 1800 14,5
3 HF 100 L 2 2 865 10 6,6 0,81 81 25 28 55 0,0031 1800 19,5
4 HF 112 M 2 2 900 133 9 0,79 81 29 32 6,3 0,0043 | 1500 24
55 * A|HF112MB 2 2885 18,2 11,8 0,8 84 2,9 32 6,2 0,0051 1400 28
75 *O|HF112L 2 2875 24,9 15,6 0,8 87 29 3,1 6,4 0,0062 | 1060 36
5,5 HF 132 S 2 2 890 18,2 11,7 0,83 82 24 2,7 6,6 0,0086 | 1250 48
75 HF132SB 2 2885 24,8 15,3 0,83 85 28 3,1 6,8 0,0105 | 1120 51
92 * HF 132 MR 2 2890 30,4 19,2 0,82 84 28 3,1 6,5 0,0124 | 1060 54
1 * HF 132 M 2 2900 36,2 225 0,83 85 27 3 7,4 0,0143 850 59
15 * A|HF132L 2 2 880 49,7 29 0,85 88 24 2,7 7,4 0,019 710 64
4-polig 4 polos
Py Motor Ny My N cos @ n Ms Minax s Jo 2 Masse
2) Motor 1) My My I Sch./h | Masa
kw 3) min! Nm A % kgm? | arr/h kg
0,12 HF 63 A 4 1375 0,83 057 | 0,61 50 25 2,7 28 0,0002 | 12 500 39
0,18 HF 63 B 4 1360 1,26 0,73 | 064 56 25 25 29 0,0002 | 12500 4
0,25* HF 63C 4 1340 1,78 09 0,6 67 25 26 32 0,0003 | 10000 41
0,25 HF 71 A 4 1405 1,7 086 | 0,63 67 2,6 2,7 38 0,0005 | 10 000 52
0,37 HF 71 B 4 1400 252 1,18} 0,66 69 25 2,6 38 0,0006 | 10 000 6,1
055* HF 71C 4 1380 3,81 1,75] 065 70 2,6 26 35 0,0008 8 000 6,7
0,55 HF 80 A 4 1410 3,73 158 | 0,72 70 24 2,6 45 0,0014 8 000 8,3
0,75 HF 80B 4 1415 51 2 0,73 74 28 2,8 4.9 0,0018 7100 9,2
1,1 HF 80C 4 1400 75 295 0,71 73 2,6 2,6 4.3 0,0024 5000 115
1,1 HF 90S 4 1420 7,4 29 0,75 73 24 25 9 0,003 5000 13
1,5 HF 90L 4 1415 10,1 375| 0,75 77 24 25 49 0,0037 4 000 14,5
1,85* HF 90LB 4 1410 12,5 46 0,75 77 23 24 4,4 0,0041 4000 15,5:.
22 *O|HF 90LG 4 1 405 15 59 | 07 78 2,3 25 38 0,0045 3150 17 -
2,2 HF 100 LR 4 1420 148 54 0,75 78 25 2,7 49 0,0048 3150 19,5
3 HF 100 L 4 1420 20,2 6,7 0,78 83 2,6 28 55 0,0066 3150 24
4 HF 112 M 4 1410 27,1 9 0,77 83 2,7 28 5,7 0,0084 2500 30
55 *O| HF1121L 4 1410 37,3 12 0,77 86 2,6 28 5, 0,0102 1800 38
5,5 HF 132 S 4 1445 36,3 11,9 0,82 81 23 25 6,3 0,0203 1800 52
7,5 HF 132 M 4 1445 . 49,6 154 0,83 85 24 26 6,9 0,0271 1250 60
92 *A|HF132L 4 1440 61 19,2 0,8 86 2,7 2,8 7 0,0338 1120 64
11 *AlHF132LG 4 1450 72 245 0,74 87 28 3 6,5 0,0389 900 67
11 A4 160 M 4 1460 72 225 0,81 87 2 2,1 52 0,063 900 74
15 A4 160L 4 1460 98 30,5 0,81 88 23 24 59 0,075 800 85
18,5 A4 180 M 4 1465 121 37 0,82 88 2,3 25 6,2 0,09 630 | 100
22 A4 180L 4 1465 143 42,5 0,84 89 24 25 6,3 0,11 500 | 122
30 A4 200L 4 1465 196 57 0,84 90 24 28 6,6 0,18 400 | 146
37 A4 225 S 4 1470 240 69 0,85 91 2,3 28 6,5 0,32 — 207
45 A4 225 M 4 1475 291 83 0,86 92 24 28 6,5 0,41 — 230
55 A4 250 M 4 1475 356 100 0,87 91 2,3 26 6,4 0,52 — 264
75 A4280S 4 1480 484 135 0,85 94 25 23 7 0,89 — 362
90 A4 280 M 4 1480 581 158 0,87 95 2,7 24 7.1 1,06 — 427
110 A4 3158 4 1480 710 193 0,87 95 2,6 2,4 7.1 1,15 - 455
132 B4 315 M 4 1485 849 241 0,84 94 25 25 6,2 2,1 — 739
160 B4315MC 4 1485 | 1029 289 0,85 94 25 2,5 6,3 25 — 812
1) Werte giiltig fir Drehstromversorgung 400 V 50 Hz; fir zweifach polumschaltbare Moto- 1) Valores vélidos para alimentacion trifasica 400 V 50 Hz; para los motores de doble pola-
ren konnen die Typenschildwerte von denjenigen der Tabelle leicht abweichen. Fur ridad los valores de placa de caracteristicas pueden diferir ligeramente de los indica-
Sonderversorgung s. Kap. 6. (1). dos en el cuadro. Para fa alimentacién especial ver el cap. 6. (1).
2) Leistungen fir Dauerbetrieb S1; fiir S2 ... S8 kdnnen sie gesteigert werden (s. Kap. 3.2). 2) Potencias paraservicio continuo S1; paraS2 ... S8 es posible incrementarlas (ver cap. 3.2).
3) Zur vollstdndigen Bestellbezeichnung s. Kap. 2. 3) Para la designacion completa para el pedido ver el cap. 2.
* Nicht genormte Leistung oder Entsprechung Leistung-MotorgroBe. . * Potencia o correspondencia potencia-tamafio motor no normalizada.
A Ubertemperaturklasse B/F. A Sobretemperatura clase B/F.
O Ubertemperaturklasse F. O Sobretemperatura clase F.
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4. Herstellungsprogramm?

4. Programa de fabricacion®

6-polig 6 polos
Py Motor My My h cose| 1 Ms Minax Is Jo Zo Masse
2) Motor 1) My M I Sch./h Masa
kW 3) min™ Nm A % kg m? arr./h kg
0,09 HF 63A 6 920 0,93 0,73 | 045 40 | 33 ; 33 1,9 0,0004 12 500 4,1
0,12 HF 63B 6 875 1,31 0,73 | 054 44 24 24 1,9 0,0004 12 500 4,1
0,15* |HF 63C 6 875 1,64 08 056 | 48 23 2,3 19 0,0005 11 800 42
0,18 HF 71A 6 930 1,85 0,75 | 0,57 61 3 3 32 0,0011 11 200 6,5
0,25 HF 71B 6 900 2,65 0,85 | 0,65 65 23 23 29 0,0011 11 200 6,5
037* |HF 71C 6 870 4,08 14 0,64 60 23 23 2,7 0,0012 10 000 6,7
037 |HF 80A 6 | 930 38 127 | 067 | 63 | 2 22 32 | 00018 9 500 8,1
055 |HF 80B 6 | 915 57 19 |065]| 64 | 21 22 32 | 00023 9 000 92
0,75* |HF 80C 6 930 7,7 225 | 0,69 70 22 23 37 0,0032 7 100 11,5
0,75 HF 90S 6 930 7.7 205 | 0,73 72 22 24 38 0,0034 7100 12,5
1,1 HF 90L 6 920 11,4 3 074 72 2,2 2,3 3,8 0,0047 5 300 16
1,5 *0| HF 90LG 6 900 15,9 4 0,73 74 22 24 4 0,005t 5000 17
1,5 HF100L 6 945 15,2 405 | 0,72 74 23 2,5 47 0,0101 3550 23
1,85* | HF100LB 6 945 18,7 4,7 0,73 78 23 2, 53 00115 3 150 26
2,2 HF112M 6 935 225 55 0,75 77 2,6 2,7 4,9 0,0128 2 800 30
3 HF 112L 6 940 305 7,1 0,74 82 2,1 2,7 5 0,0156 2500 38
3 HF 1328 6 955 30 7,7 0,7 80 23 24 5 0,0203 2 360 52
4 HF 132 MR 6 955 40 10,4 0,71 78 24 25 47 0,0271 1500 60
55 HF 132M 6 950 55 138 0,7 82 2 2,1 5 0,0338 1320 64
75 *A| HF132L 6 950 75 18,6 071 | 82 22 2,3 52 0,0497 1 000 67
75 A4 160M 6 965 74 153 082 | 86 2 2,3 5 0,087 1120 67
11 A4 160L 6 970 108 22 082 | 88 23 25 5,5 0,11 950 86
15 A4 180L 6 970 148 30 082 | 88 23 22 5,2 0,13 630 110
185 A|A4200LR 6 970 182 36 084 | 88 2,1 23 5,2 0,17 500 125
22 A{ A4 200L 6 970 217 42 0,86 88 24 24 56 0,22 400 145
30 Ad225M 6 975 294 60 0,81 89 24 24 6,3 0,47 - 216
37 A4 250M 6 975 362 72 0,82 90 26 2,6 6,5 057 — 258.
45 A4280S 6 980 439 85 0,84 91 24 23 6 - 0,85 - 314
55 Ad280M 6 980 536 102 0,84 93 25 2,6 6 1,07 — 353
75 A4 3158 6 980 731 137 0,85 93 23 23 6 1,45 — 426
20 B4 315M 6 985 873 163 0,85 94 25 25 6 2,6 = 707
110 B4 315 MB 6 985 | 1066 199 085 94 24 24 6 3 — 758

1) Werte gultig fir Drehstromversorgung 400 V 50 Hz; fir zweifach polumschaltbare Moto-

ren kénnen die Typenschildwerte von denjenigen der Tabelle leicht abweichen. Fiir

Sonderversorgung s. Kap. 6. (1).

2) Leistungen fiir Dauerbetrieb S1; fir S2... S8 kénnen sie gestelgert werden (s.Kap. 3.2).
3) Zur volistandigen Bestellbezeichnung s. Kap. 2.

* Nicht genormte Leistung oder Entsprechung Leistung-MotorgroBe.
A Ubertemperaturklasse B/F.
0O Ubertemperaturkiasse F.

1) Valores vélidos para alimentacion trifasica 400 V 50 Hz; para los motores de doble pola-
ridad los valores de placa de caracteristicas pueden diferir ligeramente de los indica-
dos en el cuadro. Para la alimentacion especial ver el cap. 6. (1).

2) Potencias paraservicio continuo S1; para S2 ... S8 es posible incrementarlas (ver cap. 3.2).

3) Para la designacién completa para el pedido ver el cap. 2.

* Potencia o correspondencia potencia-tamafio motor no normalizada.

A Sobretemperatura clase B/F.

O Sobretemperatura clase F.



4. Herstellungsprogramm?®

4. Programa de fabricacion”
2.4 polos, bobinado Unico (Dahlander) - $12

2.4-polig, Einzelwicklung (Dahlander) - $12

Py Motor Ny My N cos @ n Ms Minax s Jo Z Masse
Motor 1) My My In Sch./h Masa
kW 3) min® | Nm A % kg m? arr/h | kg
0,18 HF 63A 24| 2820 0,61 056 | 0,76 61 2,6 29 4.8 0,0002 1800 | 4
0,12 1410 0,81 064 | 054 50 29 29 28 2800
0,25 HF 63B 24| 2780 0,86 074| 08 61 2,3 2,8 4 0,0003 1320 4,1
0,18 1370 1,25 0,8 0,65 50 22 2,6 1,6 2500
0,37 HF 71B 24| 2840 1,24 094 | 079 72 25 28 55 0,0006 1500 6,1
0,25 1420 1,68 087 | 057 73 25 29 39 2 800
0,55 HF 71C 24| 2830 1,86 1,4 08 71 22 27 47 0,0008 1400 6,7
0,37 1410 2,51 127 | 063 67 25 28 39 2 360
0,6 HF 80A 24| 2860 2 17 0,81 63 19 2,8 47 0,0014 1250 8.3
0,48 1420 3,23 1,35 | 0,77 67 17 2,2 43 2240
0,75 HF 80B 24 | 2865 25 2 0,78 69 2,2 2,8 47 0,0018 1120 9,2
0,6 1410 4,06 165| 0,75 70 2 24 4,2 2120
1,1 HF 80C 24| 2880 3,65 325 07 70 2,6 29 49 0,0023 950 10,5
0,75 1440 497 23 0,63 75 27 29 48 1700
1,4 HF 90S 24 | 2850 4,69 335| 084 72 2 29 52 0,003 - 900 13
1 . 1415 6,7 2,7 0,76 70 18 25 4,4 1600
1,7 HF 90LA 24 | 2895 5,6 43 0,78 73 17 2,9 6 0,0037 800 14,5
1,2 1440 8 33 0,71 74 2 3 52 1320
22 HF 90LG 24 | 2865 7.3 55 0,82 70 1,8 2,8 5,6 0,0041 710 155
1,5 1430 | 10 39 0,73 76 2 22 5 1250
25 HF 100 LA 2.4 | 2850 8,4 58 0,78 80 22 32 52 0,0054 600 21
1,8 1420 | 121 43 0,74 82 22 2,4 44 - .| 1000
3 HF100L 24| 2870 | 10 6,8 085 75 24 29 6,2 0,0066 530 24
22 _ 1420 | 148 5,1 038 78 2,4 2,8 55 850
4 HF112M 24 | 2870 | 133 8,4 0,87 79 2 2,9 6,4 0,0084 500 28
3 1420 | 202 6,6 0,8 82 2 25 52 850
48 A|HF112MB24 | 2870 | 16 10,3 0,8 84 2,1 28 6,1 0,009 560 30
3,6 1410 | 244 8,3 0,75 83 2.1 24 5 900
6 HF 1328 24| 2880 | 199 12,2 0,89 80 2 2,4 6,2 0,0114 630 52
45 1435 | 299 10,8 0,74 81 2 2,4 47 1120
75 HF 132SB 2.4 | 2890 | 248 15,3 0,85 83 25 2,6 6,4 0,0143 500 59
58 1435 | 386 14,1 0,72 82 2,4 24 5,4 800
92 A|HF132M 24| 2900 | 303 18,3 0,86 84 25 27 7,6 0,0171 475 62
7.1 1440 | 471 17,5 0,69 85 26 26 52 800
11 O{HF132MB24 | 2890 | 36,3 21,3 0,92 81 2,2 25 6,3 0,019 450 64
85 1420 | 57 19,8 0,71 87 22 21 45 750
11 A4 160M 24| 2880 | 365 23 0,91 77 18 2 55 0,062 180 72 .
9 1450 | 59 18,5 0,79 89 2 22 55 300 ’
14 A4160L 24| 2890 | 46,3 27,5 0,91 81 2 22 6 0,075 160 85
12 1460 | 78 24 0,79 92 23 26 6 265
18,5 A4180M 24| 2900 | 61 36 0,86 86 2 22 6 0,09 140 108
16 1460 | 105 315 0,79 93 23 26 6 236
22 A4180LR 24 | 2920 | 72 43 0,86 86 22 25 6,5 0,11 132 144
18,5 1460 | 121 36 0,79 94 22 25 6 224
25 A4180L 24| 2920 | 82 485 0,87 86 22 25 6,5 0,15 112 155
21 1465 | 137 405 08 94 22 2, 6 190
30 A4200L 24| 2920 | 98 58 0,87 86 2,2 25 7 0,19 100 168
26 1465 | 169 495 0,83 92 2 22 6,5 170
37 A4225S 24| 2930 | 121 68 0,91 86 22 25 75 0,37 — 207
31 1465 | 202 56 0,87 92 22 25 6,5 —
45 A4 225M 24 | 2930 | 147 82 0,92 86 22 25 7,5 04 — 225
37 1470 | 240 67 0,86 92 2,2 25 6,5 —
55 A4250M 24 | 2930 | 179 100 0,91 87 2,2 25 75 05 — 238
a5 1470 | 292 81 0,86 93 2,2 2,5 6,5 —

1) Werte gliltig fur Drehstromversorgung 400 V 50 Hz; fir zweifach polumschaitbare Moto-
ren kénnen die Typenschildwerte von denjenigen der Tabelle leicht abweichen. Fir
Sonderversorgung s. Kap. 6. (1).

2) Leistungen flir Dauerbetrieb S1; fiir S2 .. S8 kénnen sie gesteigert werden (s. Kap. 3.2).

3) Zur volistandigen Bestellbezeichnung s. Kap. 2.

4) Leistungen fir Dauerbetrieb $1; fir Betriebe $3 60 und 40% konnen sie um 18% gestel-
gert werden.

* Nicht genormte Leistung oder Entsprechung Leistung-MotorgréBe.

A Ubertemperaturklasse B/F.

O Ubertemperaturklasse F.

12 {2

1) Valores vélidos para alimentacién trifasica 400 V 50 Hz; para los motores de doble pola-
ridad los valores de placa de caracteristicas pueden diferir ligeramente de los indicados
en el cuadro. Para |a alimentacién especial ver el cap. 6. (1).

2) gotencias para servicio continuo S1; para S2 ... S8 es posible incrementarlas (ver cap.

2).

3) Para la designacién completa para el pedido ver el cap. 2.

4) Potencias para el servicio continuo S1; paraservicios $3 60y 40% es posible incremen-
tarlas del 18%. .

* Potencia o correspondencia potencia-tamafio motor no normalizada.

A Sobretemperatura clase B/F.

O Sobretemperatura clase F.



4. Herstellungsprogramm? 4. Programa de fabricacion?

2.6-polig, zwei getrennte Wicklungen Y.Y - S1% 2.6 polos, dos bobinados separados Y.Y - $14
Py Motor Ny My h cos @ n Ms Miax Is Jo 2 Masse
Motor 1) My My In Sch./h Masa
kW 3) min™! Nm A % kg m2 arr./h kg
018 |HF 71A 26| 2735 | 063 | 054 | 082 58 29 28 4 0,001 7 500 6,5
0,065 885 | 07 033 | 055 50 29 28 24 16 000
025 |HF 71B 26| 2750 | 087 | 08 | 073 60 29 28 36 0,001 7100 6,5
0,095 880 | 1,03 | 051 | 054 49 29 28 2,2 14 000
037 |HF 71C 26| 2800 | 126 | 107 | 074 67 25 25 35 0,0012 6700 6,7
0,14 ‘ 900 | 1,49 | 066 | 055 55 23 2,3 2,6 13 200
037 |HF 80A 26| 2730 | 129 | 12 0,77 58 2,8 2,7 35 0,0023 4000 8,9
0,14 905 | 1,48 | 06 0,68 49 2,1 2 26 10 600
055 |HF 80B 26| 2780 | 189 | 165 | 079 61 25 25 35 0,0027 3000 10
0,21 925 | 217 | 084 | 068 53 2 22 27 9 000
075 |HF 80C 26| 2730 | 262 | 21 0,81 64 23 24 34 0,0032 2 240 115
0,3 ' 900 | 318 | 1,07 | 069 59 19 25 28 6700
075 |HF 90S 26| 2770 | 259 | 245 | 073 61 25 2,4 34 0,0034 2 240 125
0,3 925 | 3,1 1,07 | 065 62 25 25 33 6 700
1,1 HF 90L 26| 2725 | 38 | 305 | 079 65 26 25 38 0,0047 1 900 15,5
0,42 900 | 446 | 146 | 068 61 22 2,1 3 5300
1,5 A|HF 90LG 26| 2710 | 53 475 | 0,75 60 24 25 36 0,0051 1 600 17
0,55 880 | 6 2 0,68 58 2,1 2,1 26 4000
1,5 HF100LR 2.6 | 2820 | 5,1 34 | 085 75 25 2,4 48 0,0066 1600 | 23
0,55 910 | 58 19 | 065 64 2,2 2,2 3 4000
1,86 |HF100L 26| 2815 | 63 4,1 0,89 73 24 2,2 48 0,0072 1500 25
0,75 905 | 7.9 235 | 064 72 2,4 2,3 36 3550
22 HF 112MR26 | 2805 | 75 475 | 088 76 2,7 25 4,9 0,0084 1400 29
0,9 895 | 96 295 | 062 71 22 2 3 3150
3 HF112M 26| 2755 | 104 6,5 0,88 76 22 2,2 44 0,009 1320 31
1,1 890 | 11,8 34 0,66 71 23 22 29 3000
4 HF132S 26| 2830 | 135 93 0,84 72 26 25 49 0,0222 1120 | 56
15 945 | 152 46 06 77 26 25 34 2120
55 HF132M 26| 2820 | 186 | 123 0,84 75 2.7 27 46 0,027 800 61
22 930 | 226 6,7 0,64 72 22 22 35 1 900 _
75 HF 132MB26 | 2800 | 256 | 167 0,84 77 26 26 47 0,0333 750 65
3 900 | 31,8 9,2 0,64 74 2.1 2,1 36 1800
2.8-polig, zwei getrennte Wicklungen Y.Y - S14 2.8 polos, dos bobinados separados Y.Y - S14
Py Motor Ny My I cos ¢ n Ms Minax Is Jo Zo Masse
Motor 1) My My In Sch./h Masa
kW , 3) min™! Nm A % kg m? arr./h kg
018 |HF 63C 28| 2745 | 063 | 057 | 08 57 24 24 39 0,0005 | 10000 4,2
0,045 600 | 072 | 033 | 064 31 22| 22 1,7 20 000
018 |HF 71A 28| 2730 | 063 | 054 | 082 59 28 28 4 0,0011 7 500 6,5
0,045 650 | 066 | 038 | 054 32 25 25 14 19 000
025 |HF 71B 28| 2735 | 087 | 085 | 074 56 29 29 35 0,0011 7 100 6,5
0,06 645 | 089 | 06 0,5 28 29 29 15 17 000
037 |HF 71C 28| 2720 | 13 1,08 | 08 62 28 28 3,7 0,0012 6 000 6,7
0,09 630 | 136 | 076 | 053 32 25 25 1,6 14 000
037 |HF 80A 28| 2740 | 129 | 127 | 075 56 22 2 34 0,0023 3550 10
0,09 675 | 127 | 073 | 056 32 2 2 2 11 800
055 |HF 80B 28| 2730 | 192 | 19 | 077 54 22 2 34 0,0027 2650 11,5
0,13 670 | 185 | 076 | 06 41 2 2 2 11 200
075 |HF 80C 28| 2700 | 265 | 21 0,78 66 24 22 34 0,0032 2 360 12
0,18 640 | 269 | 09 0,64 45 1,7 1,7 19 10 000
075 |[HF 90S 28| 2790 | 257 | 24 | 073 62 26 26 39 0,0034 2240 12,5
0,18 690 | 249 | 107 | 054 45 25 25 26 10 000
092 |[HF 90sB28| 2760 | 318 | 285 | 077 61 24 24 3.4 0,0038 1900 13,5
0,22 690 | 304 | 123 | 055 47 23 23 2,1 9 000
1,1 HF 90LB 28| 2770 | 379 | 31 0,78 66 26 26 45 0,0047 1:700 15,5
0,28 690 | 388 | 15 | 056 48 24 24 2,7 7 500
1,5 O|HF 90LG28| 2720 | 53 43 | 091 55 23 23 34 0,0051 1 600 18
0,37 660 | 54 175 | 063 48 19 19 23 6 000
1,5 HF100LR 2.8 | 2820 | 5,1 34 | 085 75 25 25 48 0,0066 1600 23
0,37 690 | 5,1 215 | 049 51 2,7 2,7 2,4 5 600
1,85 |HF100L 28| 2800 | 63 41 0,88 74 24 24 48 0,0072 1500 25
0,45 690 | 62 225 | 049 59 26 26 25 5000
2,2 HF 112MR28 | 2805 | 7,5 4,75 | 088 76 26 2,7 49 0,0084 1400 29
0,55 670 | 7.8 285 | 048 59 22 22 22 4500
3 A[HF112M 28| 2770 | 103 65 | 088 76 22 22 44 0,009 1320 31
0,75 660 | 10,9 34 | 051 62 22 2 26 4000
4 HF 132S 28| 2800 | 136 9 0,85 75 2,7 26 52 0,0222 1120 56
1,1 690 | 152 46 0,49 71 22 22 29 3150
55 HF132M 28| 2850 | 184 | 123 0,82 79 29 29 5,6 0,027 800 61
15 700 | 205 6,5 0,47 71 23 25 2,7 2500
75 DO|HF132MB28 | 2855 | 251 | 16 0,81 84 28 29 58 0,0333 710 65
2,1 685 | 283 8,5 0,51 70 19 2 24 2120

S. FuBnoten auf Seite 12. Ver las notas a pag. 12. m



4. Herstellungsprogramm?
2.12-polig, zwei getrennte Wicklungen Y.Y - §14

4. Programa de fabricacion”
2.12 polos, dos bobinados separados Y.Y - S14

Py Motor Ny My I cose| 1 | M | Mux | Is Jo Zo Masse
Motor 1) My M I Sch./h Masa
kw 3) min™! Nm A % kg-m? arr./h kg
0,3 HF 80 A 212 2815 1,02 097 | 076 58 25 25 39 0,0027 4000 98
0,045 430 1 054 | 049 25 24 24 1,4 9 000
0,45 HF 80B 212 | 2815 1,53 127 | 082 63 24 24 4 0,0032 3000 115
0,07 435 1,54 0,74 | 055 25 24 24 15 8 000
0,75 HF 908 212 | 2765 2,59 215 | 08 63 24 24 39 0,0038 2240 13,5
0,11 420 25 097 | 049 |. 33 22 2,2 15 7 500
1,1 HF 90L 212 | 2750 382 31 0,81 64 | 24 24 36 0,0047 1700 155
0,15 400 3,58 1,27 | 053 32 2 2 1,4 6 000
1,5 HF100LR 212 | 2820 51 33 0,88 74 23 23 4,6 0,0066 1600 23
0,21 420 4,78 1,75 | 042 41 22 22 1,6 4 500
1,85 HF 100 L 212 | 2800 6,3 41 0,88 74 24 (23 52 0,0072 1500 25
0,27 400 6,4 1,95 | 047 43 1,7 1,7 1,7 4000
2,2 HF112MR 212 | 2780 76 51 0,89 70 2,2 22 45 0,0084 1400 29
0,33 415 7,6 26 0,45 41 1.8 1,7 15 3750
3 AlHF112M 212 | 2755 | 104 6,5 0,88 76 22 22 4,4 0,009 1320 31
0,42 400 | 10 295 | 046 44 19 19 15 3 550
4 HF 1328 212 | 2770 | 138 93 0,85 73 23 23 47 0,0222 1120 56
0,63 445 | 135 45 04 51 2 2 1,9 2 800
5,5 HF132M 212 | 2870 | 183 11,9 0,85 77 2,7 27 59 0,027 800 61
0,9 435 | 198 6,1 0,4 52 1,7 1,7 1,9 2360
75 O|HF132MB 212 | 2800 | 256 16 0,85 80 25 25 48 0,0333 710 65
1,2 440 | 26 8,1 0,42 51 1,7 1,7 1800
4.6-polig, zwei getrennte Wicklungen Y.Y - S14 4.6 polos, dos bobinados separados Y.Y - $14
Py Motor Ny My N cos @ n Ms Minax Is Jo 2 Masse
Motor 1) My M I Sch./h Masa
kW 3) min™ Nm A % kg m? arr./h kg
015 |HF 71A 46 | 1420 101 08 0,55 49 28 29 44 0,0011 13 200 6,5
0,1 ‘ 920 1,04| 086 0,52 46 23 | 26 2,7 18 000
025 |HF 71B 46 | 1415 169| 097 | 072 52 19 | 25 3,7 0,0011 14 000 6,5
0,15 905 158 | 0863 | 076 45 15 1,8 23 19 000
037 |HF 80A 46 | 1410 2,51 1,32 | 0,66 61 15 1,8 38 0,0027 8000 10
0,22 920 228 098 | 06 54 1,6 1,7 32 11200
0,5 HF 80B 46 | 1430 334( 165 | 082 53 15 1,8 38 0,0032 7100 11,5
0,3 920 31 1,2 0,7 52 1,7 1,8 32 10 000
066 |HF 90S 46| 1445 436 1,85 | 0,74 70 2,2 25 49 0,0034 6 700 125
0,42 950 4221 15 0,63 64 21 22 36 ‘ 9 500
09 HF 90LA 46| 1430 6 265 | 077 64 1,7 23 38 0,0038 6 300 14,5
0,6 940 6,1 215 | 065 62 19 2,1 34 9000 '
1,1 A|HF 90LB 46 | 1435 7.3 31 0,81 63 1,7 23 49 0,0047 5600 15,5
0,75 930 7.7 25 0,75 58 19 | 21 35 8 000
1,5 HF 100 L 46 | 1440 99 39 0,76 73 1,7 23 49 0,0101 3000 23
0,95 950 9,6 31 0,71 62 19 | 21 35 4250
1,8 HF112MA 46| 1450 | 119 45 0,86 67 1,7 21 6,5 0,0128 2650 28
1,2 , 950 | :121 36 0,79 61 1,6 1,7 5 3550
2,2 HF112MB 46 | 1440 | 146 51 08 78 2 25 57 0,0138 2500 30
15 955 | 15 45 072 67 1,8 2,1 4,2 3550
2,8 HF 1328 46| 1465 | 183 74 0,73 75 17 2 6,5 0,0237 2000 56
1,85 950 | 186 59 072 63 1,6 19 5 2800
3,6 HF132MA 46| 1470 | 234 87 0,76 79 23 25 6,8 0,0271 1900 60
24 ; 965 | 238 7 0,67 74 1,9 2 46 2 650
4,5 HF132MB 46 1450 | 296 | 13 0,77 65 2,1 23 6,5 0,0338 1600 64
3 950 | 302 | 10 0,68 64 2 21 44 2240
6 HF132MC 46| 1460 | 392 | 135 081 79 23 25 6,3 0,0389 1400 67
4 960 | 398 | 115 0,64 78 23 24 43 2000

1) Werte guitig fir Drehstromversorgung 400 V 50 Hz; fir zweifach polumschaltbare Moto-
ren kénnen die Typenschildwerte von denjenigen der Tabelle leicht abweichen. Fir
Sonderversorgung s. Kap. 6. (1).

3) Zur vollstandigen Bestellbezeichnung s.

4) Leistungen fir Dauerbetrieb S1;fir Betnebe 83 60 und 40% konnen sie um 18% gestei-
gert werden.

* Nicht genormte Leistung oder Entsprechung Leistung-MotorgréBe.

A Ubertemperaturklasse B/F.

O Ubertemperaturklasse F.

14 {0

1) Valores vélidos para alimentacion trifasica 400 V 50 Hz; para los motores de doble pola-
ridad los valores de placa de caracteristicas pueden diferir ligeramente de losindicados
en el cuadro. Para la alimentacién especial ver.el cap. 6. (1)

3) Para la designacion completa para el pedido ver el cap. 2.

4) Potencias parael servicio continuo S1; para servicios $3 60y 40% es posible incremen-
tarlas del 18%.

* Potencia o.correspondencia potenc»a—tamano motor no normalizada.

A Sobretemperatiira clase B/F.

O Sobretemperatura clase F.



4. Herstellungsprogramm®
4.6-polig, zwei getrennte Wicklungen Y.Y - S$1%

4. Programa de fabricacion®
4.6 polos, dos bobinados separados Y.Y - S$14

Py Motor Ny My h cos @ n Ms Minax s Jo Zy Masse
Motor 1) My My In Sch./h Masa .
kW 3) min! Nm A % kg m? arr./h kg
6,6 Ad160M 46| 1470 429 143 08 84 1,9 2,1 6 0,063 1000 72
44 965 435 11,4 0,73 76 2 | 2 5 1400
88 A4160L 4.6 | 1475 57 19 0,81 83 22 25 6,5 0,075 900 85
6 970 59 143 072 84 22 22 55 1250
1 A4 180M 4.6 | 1475 71 23 0,81 86 2.2 25 6,8 0,09 800 108
75 970 74 18,1 0,72 83 22 2,2 58 1120
13 A4 180LR 4.6 | 1475 84 255 0,81 91 22 25 7 0,16 500 121
9 970 89 20 0,72 90 22 2,2 6,5 710
15 A4 180L 46| 1475 97 29 0,82 91 2 22 7 0,22 400 128
10 970 98 215 0,73 92 22 2.2 6,5 560
18,5 Ad200L 46| 1475 | 120 35 084 90 2 22 7 0,27 335 145
12,5 970 | 123 255 0,76 93 22 2,2 6,5 475
25 A4225S 46 | 1475 | 162 455 0,88 90 2 22 6,5 0,42 — - 195
16 970 | 158 335 0,75 93 22 25 6,5 -
31 A4 225M 46| 1470 | 201 59 0,84 90 1,9 2,1 6,8 0,52 - 220
20 970 | 197 39 0.8 93 22 25 7 -
40 A4250M 4.6 | 1480 | 258 73 087 91 2 22 7 067 - 263
26 980 | 253 475 0,84 94 23 2,6 73 -
4.6-polig, Einzelwicklung (PAM) - §12 4.6 polos, bobinado Unico (PAM) - $12)
P, Motor N My I cos @ n Ms | M s o |z Masse
Motor 1) My M I Sch./h Masa
kW 3) min! Nm A % kg m? arr./h kg
0,18 HF 63B 4.6 | 1355 1,27 0,74 0,65 54 1,9 2 24 0,0005 6 000 4.2
0,11 865 1,21 0,6 0,58 46 2 2 1,8 8 500
0,25 HF 71A 46| 1380 1,73 0,95 0,67 57 2 2,3 35 0,0011 4250 6,5
0,16 910 1,68 08 0,55 52 23 23 3 6 000
0,37 HF 71B 4.6 | 1400 2,52 1,17 0,74 62 2,1 24 37 0,0012 4.000 6,7
0,24 920 2,49 1,05 059 56 2,6 2,6 27 5600
0,5 HF 80A 46| 1400 3,41 1,75 0,7 59 2 24 4 0,0027 3550 10
0 36 930 37 1,35 0,6 64 22 24 3 5000
0,66 HF 80B 4.6 | 1435 44 1,9 0,7 72 1,6 1,9 4,7 0,0032 3150 11,5
0,48 935 49 16 0,65 67 21 23 37 4 500
0,95 HF 90S 4.6 | 1420 6,4 275 0,76 66 1,8 2,1 42 0,0038 3000 135
0,65 940 6,6 22 0,65 66 2 6 2,6 3,6 4250
1,2 A HF 90LA 46 | 1415 8,1 3,35 0,82 63 1,7 2 4.4 0,0047 2 500 155
0,9 920 93 2,85 0,74 62 24 25 38 3550 .
1,6 O|HF 90LB 46| 1405 | 102 4,25 0,78 65 1,3 1,7 35 0,0051 2500 217
1,1 905 | 116 34 0,72 65 1,6 1,9 28 3350 |-
1,85 -~ HF100LA 4.6 | 1420 | 124 4,6 0,77 75 16 18 44 0,0054 2800 21
1,3 925 | 134 39 0,67 72 18 2 33 4 000
23 HF100LB 4.6 | 1420 | 155 55 0,79 76 1,9 2,6 46 0,0066 3000 24
1,6 930 | 164 46 0,65 77 2,1 2,2 4 4 250
3 HF 112MA46 | 1420 | 20,2 74 0,72 81 2 23 45 0,0084 2360 28
2 920 | 208 6,3 06 76 22 22 3.1 3150
36 HF 112MB4.6 | 1415 | 243 8,6 0,74 82 1,9 23 49 0,009 2360 30
24 905 | 253 74 0,61 77 2,1 21 34 3350
45 HF 132S 4.6 | 1450 | 296 10,7 0,76 80 1,9 2,7 6,8 0,0203 1600 53
3 900 | 318 94 0,63 .73 2,6 2,7 38 2240
6 Al HF132MA46 | 1450 | 395 13,5 0,81 79 1,6 25 6,6 0,0271 1180 60
3,8 950 | 38,2 10,8 0,66 77 2,6 2,6 6 1600
75 HF 132MB4.6 | 1400 51 16,8 08 81 1,8 25 6.4 0,0338 1000 64
48 900 51 13,2 0,67 78 25 25 6 1400
9 Al HF132MC4.6 | 1440 60 21 0,77 80 2 27 6,7 0,0389 950 67
6 945 61 18,7 0,63 74 25 2,6 39 1320

1) Werte gliltig fir 400 V 50 Hz; fur zweifach polumschaltbare Motoren kénnen-die Typen-
schildwerte von denjenigen der Tabelle leicht abweichen. Fir Sonderversorgung s. Kap.

2) Le|stungenfurDauerbetneb S1; fur S2... 88 kénnen sie gesteigert werden (s. Kap. 3.2).

3) Zur vollstdndigen Bestellbezelchnung s. Kap. 2

4) Leistungen fir Dauerbetrieb S1; fur Betriebe $3 60 und 40% kénnen sie um 18%
gestelgert werden.

* Nicht genormte Leistung oder Entsprechung Leistung-MotorgriBe.

A Ubertemperaturklasse B/F.

O Ubertemperaturklasse F.

1) Valores vélidos para alimentacién trifasica 400 V 50 Hz; para los motores de doble pola-
ridad los valores de placa de caracteristicas pueden diferir ligeramente de los indicados
en el cuadro. Para la alimentacién especial ver el cap. 6. (1).

2) Potencias paraservicio continuo S1; para S2... 58 es posible incrementarlas (ver cap. 3.2).

3) Para la designacién completa para el pedjdo ver el cap. 2.

4) Potencias para el servicio continuo S1; paraservicios $3 60y 40% es posible incremen-
tarlas del 18%.

* Potencia o correspondencia potencia-tamafio motor no normalizada.

A Sobretemperatura clase B/F.

O Sobretemperatura clase F.



4. Herstellungsprogramm®

4. Programa de fabricacion?

4.8 polig, Einzelwickiung (Dahlander) - $12 - 4.8 polos, bobinado Unico (Dahlander) - $12
Py Motor I My h cos @ n Ms Minax s Jo Z Masse
Motor 1) My My In Sch./h Masa
kW 3) min Nm A % . kg m? arr./h kg -
011 |HF 63B 48| 1350 | 078| 032 | 084 | 59 15 15 36 0,0005 | 6000 42
0,055 _ 630 | 083| 053 | 056 28 2,1 2.2 28 10 000
016 |HF 71A 48| 1370 112| 05 0,78 59 1,7 22 3 0,0011 4 250 6,5
0,08 690 111{ 061 | 057 33 24 25 19 7 500
028 |HF 71B 48| 1325 | 202| 072 | 083 68 15 1,9 34 0,0012 4000 6,7
0,15 635 | 226| 089 | 059 41 1,7 2 2.2 6 700
04 HF 80A 48| 1395 | 274| 095 | 087 70 1,2 1,8 38 0,0023 4250 9
0,22 705 | 298| 097 | 066 50 16 18 26 7100
055 |HF 80B 48| 1400 | 375| 14 | 084 68 15 1,9 4 0,0032 3150 115
03 700 | 409| 14 | 061 51 2 2,1 28 5 600
0,8 HF 90S 48| 1405 | 54 193 | 083 72 18 28 4,1 0,0038 3150 135
0,42 700 | 57 2,1 0,54 53 25 29 28 5300
1,1 HF 90L 48| 1370 | 77 26 | 086 71 15 1,7 36 0,0047 2800 15,5
0,6 680 | 84 | 245 | 06 59 2 2 26 4750
1,4 HF100LA 48 | 1420 | 94 | 31 0,86 76 15 2,1 45 0,0101 1900 23
0,7 715 | 93 | 27 0,57 66 22 2.4 36 3350
1,8 HF100LB 48 | 1410 | 122 | 4 0,87 75 16 2,1 43 00115 1800 26
0,9 710 | 12,1 34 | 059 65 22 2,4 34 3000
23 A|HF112MA4.8 | 1400 | 157 54 | 087 71 1,7 2 48 0,0128 1700 28
1,2 700 | 164 | 45 | 061 63 23 23 33 2 800
3 O|HF112MB4.8 | 1400 | 205 63 | 089 77 15 23 5,1 0,0138 1700 30
15 710 | 20,2 5 0,62 70 22 2,6 44 2800
4 HF 132S 4.8 | 1415 | 27 86 | 088 77 1,4 19 4.4 0,0237 1 400 56
2 715 | 26,7 75 | 056 69 2.1 2.4 33 2 360 :
48 HF132MA4.8 | 1410 | 325 | 10,1 0,88 78 14 2 48 0,0271 1 250 60
25 710 | 336 85 | 059 72 2 2,1 4 2120
58 HF 132 MB4.8 | 1420 | 39 115 | 089 82 12 19 47 0,0338 1000 64
3 710 | 404 96 | 06 76 18 2,1 38 1700
7 0O|HF132MC4.8 | 1420 | 471 | 142 0,89 80 1,2 18 5,1 0,0389 950 67
37 710 | 498 | 117 0,61 75 1.8 22 42 1600
7 A4 160 MR4.8 | 1460 | 458 | 133 0,88 86 1,8 2 6 0,087 600 67
4 710 | 54 10 0,72 80 18 18 45 1000
8 A4160M 4.8 | 1460 | 52 15,2 0,88 86 18 2 6 0,093 600 70
5 715 | 67 124 | 07 83 18 1,8 45 1000
1 A4160L 4.8 | 1460 | 72 21 0,88 86 18 2 6 0,11 530 86
6,5 725 | 86 16,2 0,74 79 18 18 45 900 :
15 A4 180LR 4.8 | 1465 | 98 285 0,88 86 2 2,2 6 0,16 400 | 121
9 730 | 118 21 0,77 81 2 2 5 670
18,5 A4180L 4.8 | 1465 | 121 36 0,87 85 2 22 6 022 315 | 128
11 730 | 144 255 0,75 83 2 2 5 530 ,
21 A4200L 4.8 1465 | 137 41 0,87 85 2 22 6,5 0,27 280 | 145
13 735 | 169 295 0,75 85 2,2 2.2 6 475
25 A4225S 4.8 | 1460 | 164 475 | 089 85 2 23 6,4 0,42 - 195 -
17 725 | 221 375 | 077 85 19 2.2 53 -
32 A4225M 4.8 | 1470 | 208 60 091 85 2.2 25 7 0,52 — 220
22 735 | 286 | 495 | 0,76 85 2,2 25 6 -
40 A4 250 M 4.8 | 1470 | 260 71 0,94 86 2,2 25 7 0,67 — 263
27 730 | 353 59 0,77 86 2,1 24 58 —

1) Werte giiltig fir 400 V 50 Hz; fir zweifach polumschaltbare Motoren kénnen die Typen-
schildwerte von denjenigen der Tabelle leicht abweichen. Fir Sonderversorgung s.
Kap. 6. (1).

2) Leistungen flir Dauerbetrieb S1;fir S2... S8 kénnen sie gestelgert werden (ved. Kap. 3.2).

3) Zur vollstandigen Bestellbezemhnung s. Kap. 2.

4) Leistungen flr Dauerbetrieb S1; fir Betriebe $3 60 und 40% kdnnen sie um 18% gestei-
gert werden.

* Nicht genormte Leistung oder Entsprechung Leistung-MotorgréBe.

A Ubertemperaturklasse B/F.

[0 Ubertemperaturklasse F.

16 L{H

1) Valores vélidos para alimentacion trifasica 400 V 50 Hz; para los motores de doble pola-
ridad los vatores de placa de caracteristicas pueden diferir ligeramente de los indicados
en el cuadro. Para la alimentacién especial ver el cap 6. (1).

2) Potencias para servicio continuo §1; para S2 ... S8 es posible Incrementarlas (ver cap. 3.2).

3) Para la designacién completa para el pedido ver el cap. 2.

4) Potencias parael servicio continuo S1; paraservicios S3 60y 40% es posible incremen-
tarlas del 18%.

* Potencia o correspondencia potencia-tamafio motor no normalizada.

A Sobretemperatura clase B/F.

O Sobretemperatura clase F.



4. Herstellungsprogramm? 4. Programa de fabricacion”

6.8-polig, zwei getrennte Wicklungen Y.Y - S19 6.8 polos, dos bobinados separados Y.Y - $14
P, Motor My - My I cos ¢ n | M Mina s Jo Zo Masse
Motor 1) My My I Sch./h Masa
kw 3) min~’! Nm A % kg m? arr./h kg
0,15 HF 71B 68| 890 1,61 0,78 0,63 44 2,1 2,1 23 0,0012 25 000 6,7
0,1 675 1,41 0,68 06 35 1,7 1,7 1,8 30 000
0,22 HF 80A 6.8 900 2,33 1,05 0,63 48 22 22 25 0,0027 16 000 10
0,15 710 202 | 095 0,61 37 18 18 2 20 000
0,3 HF 80B 6.8 | 940 3,05 1,45 0,63 47 22 22 25 0,0032 14 000 11,5
0,2 710 2,69 1,25 0,61 38 1,8 1,8 2 18 000
0,45 HF 90S 6.8 | 960 448 1,6 0,6 68 21 2,1 25 0,0038. 12 500 13,5
0,3 680 4,21 1,55 0,6 47 1,7 1,7 2 16 000
0,6 HF 90L 6.8 | 950 6 23 0,65 58 2,3 23 2,8 0,0047 11 200 155
0,4 705 54 1,9 0,63 48 1,9 1,9 2,2 | 14000
0,85 HF100L 6.8 930 8,7 2,55 0,68 71 23 23 2,8 00115 5000 26
0,55 710 74 | 2 064 | 62 1.9 1.9 22 6 300
1,1 |HF112MA68| 960 | 109 | 325 | 072 | 68 | .23 23 28 | 00128 4750 28
0,75 710 101 265 | 065 63 1,9 19 2,2 6 000
1,4 HF 112MB6.8 | 935 14,3 41 0,72 68 23 23 28 0,0138 4750 30
0,9 710 121 32 0,64 63 1,9 1,9 22 6 000
1,8 HF 1328 68| 970 17,7 58 0,63 71 24 24 3 0,0237 2800 56
1,2 720 15,9 39 0,6 74 2 2 27 3550
24 HF 132MB6.8 | 970 23,6 8,6 0,58 69 24 24 3 0,0338 2120 64
1,6 720 21,2 6,3 0,55 67 2 2 2,7 2 800
3,2 HF 132 MC6.8 | 965 317 | 10 0,63 73 24 24 3 0,0389 2000 67
2,1 710 28,2 75 0,62 65 2 2 27 2500
3,7 A4 160 MR6.8 | 965 36,6 8,6 0,82 76 1,7 1,7 55 0,087 1320 67
2,6 710 35 6,7 0,7 81 1,7 1,7 45 1600
45 Ad 160 M 6.8 | 965 445 10 0,82 79 1,8 1,8 6 0,092 1320 70
33 715 441 76 0,75 84 1,7 1,7 48 1700
6 A4 160L 6.8 | 970 59 12,8 0,83 81 1,8 1,8 6 011 + | 1250 86
4.4 725 58 10,9 0,76 76 1,8 1,8 5 1500
7,5 A4 180LR 6.8 | 970 74 14,7 0,84 88 1,8 1,8 6 0,16 900 121
55 730 72 11,9 0,77 87 1,8 1,8 5 1120
9 A4 180L 6.8 | 970 89 17,1 0,85 89 18 18 6 0,22 710 128
6,5 730 85 13,8 0,78 87 1,8 1,8 5 900
11 A4200L 68| 970 | 108 20,5 0,88 88 1,8 1,8 6 0,27 630 145
8 735 | 104 17,1 0,78 87 1,8 18 58 800
15 A4225S 68| 975 | 147 28,5 0,86 88 1,8 2 6 0,42 — 195
11 735 11483 23 08 87 1,8 2 6 -
19 Ad225M 68| 975 | 186 35 0,89 88 1,8 2 6 0,52 — 220
15 735 | 195 29,5 0,85 87 1,8 2 6 — B
25 A4250M 68| 975 | 245 51 0,79 89 1,8 2 6 0,67 — 263
18,5 735 | 240 4 0,74 88 1,8 2 6 —
6.8-polig, Einzelwicklung (PAM) - §1? 6.8 polos, bobinado Unico (PAM) - $12
P Motor Ny My I cos @ n Ms Minax s Jo 2, Masse
Motor 1) My My In Sch./h Masa
kW 3) min’! Nm A % kg m? arr./h kg
0,2 HF 71B 68| 925 2,06 0,63 0,82 56 25 28 35 0,0012 8 000 6,7
0,12 700 1,64 0,62 0,76 37 1,5 2,2 29 10 600
0,3 HF 80A 68| 9520 3.1 1,05 0,81 51 25 28 3,6 0,0027 7100 10
0,18 705 244 11 0,75 31 1,7 23 3 9000
0,45 HF 80B 68| 915 4,7 1,35 0,85 57 24 2,7 3,7 0,0032 6 300 11,5
0,25 710 3,36 1,2 0,77 39 15 2,2 3,1 8 000
0,6 HF 90S 6.8 | 930 6,2 2,05 0,85 50 23 26 338 0,0038 6 300 135
0,35 715 4,67 2,1 0,79 31 1,9 24 3.1 8 000
0,85 HF 90L 6.8 | 900 9 25 087 57 2,1 23 39 0,0047 5300 15,5
05 685 7 2,3 0.8 39 1,8 23 32 6700
1,1 HF 100 LA 6.8 | 945 11,1 28 0,77 74 1,7 1,9 4 0,0101 3350 23
0,6 720 8 2,6 0,54 62 1,9 23 34 4 250
15 HF 100LB 6.8 | 920 15,6 4,55 0,7 68 24 2,7 41 0,0115 3550 26
0,8 710 10,8 4,05 0,52 55 1,9 2,2 33 4 500
1,9 HF 112M 6.8 | 915 19,8 52 0,82 65 2,3 2,6 42 0,0128 3350 28
1,1 710 14,8 4,7 06 55 2 2,3 34 4 250
26 HF 1328 68| 920 27 6,7 08 70 24 2,7 43 0,0203 2240 53
1,5 700 20,5 6,1 0,59 60 2,1 22 35 2 800
3.4 HF 132 MA6.8 | 900 36,1 88 0,77 73 22 2,5 4.4 0,0271 1800 60
2 720 26,5 8,1 0,55 65 2 2 35 2240
45 HF 132 MB6.8 | 935 46 11,7 0,74 75 22 25 45 0,0338 1400 64
2,6 710 35 10,3 0,51 72 1,9 2,2 3,6 1 800
S. FuBnoten auf Seite 16. Ver las notas a pag. 16.
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4. Herstellungsprogramm®
2-polig, Einphasenmotor

4. Programa de fabricacion®
2 polos, motor monofasico

Py Motor Ny My IN cos @ 1 Ms Miax s Jo Kond.” Masse

6) Motor 5) My M I Cond.” Masa
kW 3) min’’! N m A % . kg m? uF kg
0,12 | HFM 63A 2 2820 041 1,4 08 49 09 3 29 0,0002 6,3 4
0,18 | HFM 63B 2 2780 0,62 1,7 0.9 53 0,6 2 29 0,0002 10 4
025 | HFM 63C 2 2800 0,85 25 08 54 0,6 22 29 0,0003 10 42
025 |HFM 71 A 2 2890 0,83 25 09 48 1,2 33 4,6 0,0005 12,5 6,5
037 |HFM 71B 2 2 845 1,24 3,05 0,91 58 09 2,2 3,8 0,0005 12,5 6,5
055 |HFM 71C 2 2 800 1,88 41 0,88 66 0,7 2,1 34 0,0006 16 6,7
055 | HFM 80A 2 2 860 1,84 43 0,86 65 09 29 39 0,0011 20 10
0,75 |HFM 80B 2 2 840 2,52 4,8 0,92 74 0,9 23 3,7 0,0011 25 10
1,1 HFM 80C 2 2830 3,71 79 087 70 0,7 24 35 0,0013 315 115
1,1 HFM 90 SA 2 2 840 3.7 78 0,91 67 08 2,7 3,2 0,0012 315 12,5
1,5 HFM 90SB 2 2810 5,1 11 0,88 67 08 2,7 3,2 0,0014 40 135
1,85 |HFM 90L 2 2790 6.3 12,2 0,93 71 0,7 2,4 34 0,0017 50 155
2,2 HFM100L 2 2 840 74 16,6 0,87 66 0,48 23 4,3 0,0043 60 24

4-polig, Einphasenmotor 4 polos, motor monofasico

Py Motor M My h cos ¢ n Ms Minax Is Jo Kond.” Masse

6) Motor 5) M M I Cond.” Masa
kW 3) min? N m A % kg m? uF kg
009 [HFM 63A 4 1 360 0,63 1,03 0,86 44 11 22 2,1 0,0002 6,3 4
0,12 |HFM 63B 4 1360 0,84 145 | 088 43 1.2 2 2,1 0,0003 10 4,1
0,18 |HFM 63C 4 1345 1,28 197 | 088 45 1.2 22 1,9 0,0003 10 42
0,18 |HFM 71 A 4 1405 1,22 1,9 091 47 1 2,1 33 0,0007 10 6,5
025 |HFM 71B 4 1 360 1,76 2,1 0,91 57 1 2,1 24 0,0007 12,5 6,5
037 |HFM 71C 4 | 1360 26 3 09 60 09 2,1 24 0,0008 16 6,7
0,37 |HFM 80A 4 1430 247 32 0,94 53 1 28 37 0,002 20 10
0,55 |HFM 80B 4 1 350 3,89 4,1 0,92 63 0,7 2,1 2,6 0,002 20 10
0,75 |HFM 80C 4 1390 52 55 0,9 66 0,6 2,1 33 0,0024 25 115
0,75 |HFM 90S 4 1400 51 53 0,91 68 0,7 2 3.2 0,003 31,5 13
1,1 HFM 90LA 4 1390 7,6 79 0,91 67 05 1,9 34 0,0041 31,5 155
1,3 HFM 90LB 4 1380 9 93 0,95 64 0,6 18 33 0,0045 40 17
1,5 HFM 100 LA 4 1420 | 10,1 10,2 0,94 68 08 2,1 43 0,0066 40 24
1,85 | HFM100LB 4 1410 | 125 12,2 0,92 72 0,6 1,7 36 0,0072 50 25
2,2 HFM 100 LC 4 1400 | 15 13,7 0,92 76 0,59 2 45 0,0084 50 28

6-polig, Einphasenmotor 6 polos, motor monofasico

Py Motor My My I cos @ 7 Ms Mo Is Jo Kond.” Masse

6) Motor 5) M My I Cond.” Masa
kW 3) min! Nm A % kg m? uF kg
0,12 |HFM 71A 6 905 1,27 1,61 084 39 1,2 25 1,9 0,0011 12,5 6,5
0,18 |HFM 71B 6 860 2 1,75 0,9 52 09 1,7 1,7 0,0011 12,5 6,5
025 |HFM 71C 6 830 2,88 23 087 57 0,8 14 1,7 0,0012 12,5 6,7
025 | HFM 80A 6 910 2,62 2,37 0,91 53 0,7 23 34 0,0027 16 10
0,37 | HFM 80B 6 905 39 36 0,91 51 0,6 1,6 25 0,0027 16 10
055 |HFM 80C 6 880 6 4.2 0,96 63 0,6 1,6 2,6 0,0032 20 115
055 | HFM 90S 6 900 58 39 0,96 64 08 1.8 35 0,0038 31,5 13,5
0,75 | HFM 90LA 6 905 79 52 09 70 0,6 1,7 2,7 0,0047 31,5 15,5
0,92 | HFM 90LB 6 900 9.8 6,7 0,94 64 0,7 1,7 3 0,0051 40 16,5
1,1 |[HFM100LB 6 | 930 | 11,3 | 75 091 70 05 1,7 33 | 00115 50 26
1,5 HFM 100 LC 6 930 154 9,7 0,95 71 0,5 1,7 3,6 0,013 60 28

1) Werte gliltig flir 400V 50 Hz Drehstromversorgung; flr zweifach polumschaltbare Moto-
ren kénnen die Typenschildwerte von denjenigen der Tabelle leicht abweichen. Fir
Sonderversorgung s. Kap. 6. (1).

3} Zur vollstédndigen Bestelibezeichnung s. Kap. 2.

5) Werte gultig fir Einphasenversorgung 230 V 50 Hz, fiir z-Werte bitte riickfragen; Typen-
schildwerte kénnen von denjenigen der Tabelle leicht abweichen. Fiir Sonderversor-
gung s. Tab. 6. (1).

WICHTIG: Fir héhere Leistungen und unterschiedliche Verhéltnisse Ms/ My bitte riick-
fragen.

6) Leistungen fir Dauerbetrieb S1.

7) Kondensator immer eingeschaitet.

8) Man empfiehltimmer die Anwendung von Hilfskondensator mit elektronischem Auftren-
ner, s. Kap. 6.(5).

FuBnoten von Seite 19.

1) Kopfseitige Gewindebohrung.

2) Fur GréBen 180 ... 200 sind die Abmessungen des zweiten Wellenendes dieselben der
GroBe 160.

3) Flr GréBen 225,250 hat das zweite Wellenende die Abmessungen des antriebsseitigen
Wellenendes der GroBe 200. Flr GroBen 280 und 315 hat das zweite Wellenende die
Abmessungen des antriebsseitigen Wellenendes der GréBen 225 und 250.

4) Bauform B5A auch zur Verfligung (Flansch wie BSR, Wellenende wie B5) mit allgemei-
nem Raumbedarf gleich BSR Bauform (nur MaBe L, LC &ndern).

5) 8 Bohrungen um 22° 30' gedreht bez. der Zeichnung.

6) Bauform auf Anfrage; fur die nicht angegebenen Abmessungen bitte nachfragen.

7) Bei Gr. 90 ... 132 Bauform auf Anfrage.

8) Auf Anfrage GroBe 160L B5R (Paarungsabmessungen auf Seite 6), LB andert nicht.
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1) Valoresvalidos paraalimentacion trifdsica 400 V 50 Hz; para motores de doble polaridad
los valores de placa de caracteristicas pueden diferir ligermente de los indicados en el
cuadro. Para alimentacion especial, ver el cap. 6. (1).

3) Para la designacion, completa para el pedido ver cap. 2.

5) Valores validos para alimentacion monofasica 230 V 50 Hz; para los valores de z, con-
sultarnos; los valores de la placa de caracteristicas pueden diferir ligeramente de los
indicados en el cuadro. Para alimentacion especial ver cap. 6. (1).

IMPORTANTE: para potencias mayores y relaciones Ms/ My diferentes, consultarnos.

6) Potencias para servicio continuo S1.

7) Condensador de ejercicio siempre conectado.

8) Se recomienda siempre la utilisacion del condensador auxiliar con disyuntor electréni-
co, ver cap. 6.(5).

Notas de pag. 19.

1) Taladro roscado en cabeza.

2) Paralostam. 180 ... 200, 1as dimensiones del segundo extremo del arbol son las mismas
del tam. 160.

3) Para los tam. 225, 250 el segundo extremo del &rbol tiene las dimensiones del extremo
dellado de accionamiento del tam. 200. Para los tam. 280 y 315 el segundo extremo del
arboltiene las dimensiones del extremo dellado de accionamiento de lostam. 225y 250
respectivamente.

4) Disponible también Ia forma constructiva B5A (brida como B5SR, extremo del arbol como
B5) con dimensiones generales iguales a la forma constructiva B5R (sélo las cotas L, LC
cambian).

5) 8 taladros rotados de 22° 30’ respecto al esquema.

6) Forma constructiva bajo pedido; para dimensiones detalladas consultarnos.

7) Paratamarios 90... 132 forma constructiva bajo pedido.

8) Bajo pedido tam. 160L B5R (dimensiones de acoplamiento a pag. 6), LB no cambia.



5. Abmessungen 5. Dimensiones
‘Bauform - Forma constructiva BS, B5R, B3% Bauform - Forma constructiva B14”
L [ 63 ...132
E EA e E > LB—
—=V-j—LD—= =Y~ —+-V—LD—~ =Y —
[—W—= (63 .. 90 [e—R— [e—W—= (63 ..90 -R—=
W Wor((100 ... 132) WoseWin((100 ., 1320 |
(i KK | ; |<+<_T
= )
D ""Cﬁb ;AD T l %ﬂ P_QAD
e ot =M | |  —peT— M g Ll
DA [l s l bh % -
T =7 o
T=+LA T=+=-LA uTC 676
LC &
- - i — 3 160 ... 315
-V —+—LD— R-F
fe—W—» W1 (160 - 180) |
J(ZOO...MS
h AD
F FA
PN — R to— ::I:: AC GA GC
D DA D A
- 1
T-bie-LA
Motor Wellenende - Extremo del arbol Flansch - Brida
Motor AC|AD| L |LB|LC|LD|] KK |R|V|wW|w|Y|Z|D | E|F|GA|M| N |P|LA| S |T
o] R, DA EA [FA| GC %] o o
%] h9
63 B14 [122 210(187] 235| 86| 2xPg11 | 77[ 31| 78| = 66| 54|11 j6M4 | 23 | 4 [125 | 75| 60 j6| 90| 8| M5 |25
85 - 115| 95 i6[140[10] 9 |3
n BSR® [140(102] 248{225| 274 2xPg 13,5 52| 98 68| 66
B14 | 242{212| 275 391 85 14j6M5 | 30 | 5 [16 85 70 j61105| 8| M6 |25
B5 L 130( 110 j6|160{10| 9 |35
80 B5RY [159(111| 280(250] 313 59 {105 77
B14 | 272(232] 315 41| 87 19 6M6 | 40 | 6 |21,5 |100| 806|120 8] M6 |3
B5 1651130 j6 2001211135
90S B5R [177(126| 284|244| 327 2xPg 16 46 | 93 71| 91 )
M 294 347 24 6 M8 50 | 8 |27 115] 95 j6:[ 14010 M8 |3
B5 165)130.j6 {20012 11135
90L B5R 309(269| 352 19j6M6 | 40 | 6 |215
B14" | 319 372 24 6M8 | 50 | 8 |27 [115| 95 j6|140|{10| M8 |3 |
B5 165130 j6|200(12] 11 |35
100, BSRY [204/153| 388{338| 442| 97| 2xPg16 | 97| 69 | 97/40| 84(120
112M B14" 376(316| 439 47l 75 28 j6M10 | 60 | 8 {31 [130{110 j6|160[10| M8 |35
B5 215(180 6 250 14| 14 |4
112L B14" 4081348 471 28 j6M10 | 60 | 8 |31 [130]110 j6|160|10] M8 |35
B5" 215(180 j6250( 14| 14 |4
1328 B5RY [258(197| 474|414] 539 {130 2xPg 21 [135] 69 |109|45{116]153 v
B14" 465{385| 549 “ {40 80 38k6M12 { 80 [10 |41 [165]130 j6200| 13| M10'| 35
B5 2651230 j61300(14] 14 |4
132M,L  BS5RY 512|452 577 69 109 28 j6M10 | 60 | 8 |31 [215(180 j6|250( 14| 14 |4
814" | 503|423| 587 401 80 38k6M12 | 80 [10 |41 [165] 130 j6|200] 13| M10 | 35
B5 265(230 16/300( 14| 14 |4
160 B5® [314[243] 648(538| 761({180] Pg29 | 90|79 [137|64]152(201|42k6 M16 [ 110 |12 {45 {300 250n6 |350 (15| 18 |5
180M  B5 g 36 127 | |48 k6 M167] 1107142 { 51,59
180L B5 |[354(263| 723|613 836 96 [154| | |22
200 BSR | 162
B5 55m6 M202 | 1102 | 162592 |350| 300 h6 |400{15| 18 |5
225 85 [411]283] 8309|690| 9459 88 | 146 241|60 m6 M20% | 140% | 18% (643 | 400|350 h6 [450 (16| 189 |5
250 B5R |
B5 65 m6 M20%] 1403 | 189|699 [500( 450 h6 |550 (18| 18% |5
280 B5 [490(360| 959(819(1110{230| 2xPg 42 [115] 95|174{72[202|295|75 m6 M20% | 1409 | 20% | 79,59
3158 B5R 167
85 | 989 [1140 | [s0mem209] 1709 [ 229859 |600( 550 6 660 | 22 | 229 | 6
315M B5 |604|450{1132]962]1282 132[211 385 :
X i 3 Ver notas a pag. 18.
S. FuBnoten auf Seite 18, pag w 19



6. Sonderausfiihrungen und Zubehor

6. Ejecuciones especiales y accesorios

: Bezeichnungs- Code der
Bez. Beschreibung zeichen Sonderausfiihrung”
(1) | Motorsonderversorgung s, Kap. 6.(1) —
(2) | Antriebswelle axial eingespannt (63 ... 132) — AX
(3) | Isolationsklasse F/H — JFIHY
(4) | Hilfskondensator (HFM) — M.
(5) | Hilfskondensator mit elektronischem Auftrenner (HFM) — E...
(6) | Zwei getrennte Wicklungen (4.6 und 6.8-polig) - Yy
(7) | Ausflhrung flr niedrige Temperaturen (-30 °C) - BT
(8) | Kondenswasserablasser - .CD
(9) | Zusatztréankung der Wicklungen - SP
(10) | Motor fur Versorgung 230.460 V 60 Hz (63 ... 132) 230.460 - 60 -
(11) | GehausefiiBe (100 .. 315) angegeben —
(13) | Stillstandheizung (80 .. 315) - S
(14) | Seitenklemmenkasten fiir IM B3 und:Ableitungen (71 ... 200) — ,P1 P2
(16) | Zweites Wellenende? — AA
(17) | Fremdaxiallifter® (71 ... 200) — V..
(18) | Fremdaxiallifter und Drehgeber® (71 ... 200) — V.. EO V.. E1
(19) | Thermistor-Thermofiihler (PTC) - J15.,T12
(20) | Bimetall-Thermoflihler —_ ,B15 B12
(21) | Regendeckel — PP
(23) | Schwungrad (63 ... 90) W —
(30) | Lufterabdeckung flr Textilindustrie (100 ... 132) — CT
(31) | Motor ohne Liifter fiir Lufter (63 ... 132) - SV
(32) | Motor ohne Lifter mit Fremdkihlung fiir natlirliche Konvektion (63 .. 112) - CN
(33) | Ausflihrung fiir hohe Temperaturen (63 ... 132 auBer HFM) —_ AT
(34) | Klemmenkasten fir Doppelklemmenbrett (63 ... 132) — ,OM
. Céd. Cédigo
Ref. Descripcién en designacion ejecucion especial”
(1) | Alimentacion especial motor ver cap. 6.(1) -
(2) | Arbol motor blogueado axialmente (63 ... 132) C— AX
(3) | Aislamiento clase F/H — JF/HY
(4) | Condensador auxiliar (HFM) — MY
(5) | Condensador auxiliar con disyuntor electrénico (HFM) — E..
(6) | Dos bobinados separados (4.6 y 6.8 polos) - YY*
(7) | Ejecucion para las bajas temperaturas (-30 °C) - BT
(8) | Taladros de drenaje de la humedad de condensacion - CD
(9) | Impregnacion adicional de los bobinados — SP
(10) | Motor para alimentacién 230.460 V 60 Hz (63 ... 132) 230.460 - 60 -
(11) | Patas de la carcasa (100 .. 315) explicito —
(13) | Resistencia anticondensacion (80 ... 315) — S
(14) | Caja de bornes lateral para IM B3 y derivadas (71 ... 200) — ,P1.,R2
(16) | Segundo extremo del arbol® — AA
(17) | Servoventilador axial® (71 ... 200) — V..
(18) | Servoventilador axial y encoder® (71 ... 200) — V.. EO V.. E1
(19) | Sondas térmicas a termistores (PTC) — JJ15.T12
(20) | Sondas térmicas bimetalicas ; — ,B15 B12
(21) | Proteccion antigoteo — PP
(23) | Volante (63 ... 90) w —
(30) ] Tapa ventilador para ambiente textil (100 ... 132) — CT
(31) 1 Motor sin ventilador para ventiladores (63 ... 132) — SV
(32) .| Motor sin ventilador con refrigeracién exterior por conveccion natural (63 ... 112) — ,CN
(33) | Ejecucion para elevadas temperaturas (63 ... 132 excluido HFM) — AT
(34) | Caja para doble placa de bornes (63 ... 132) — ,DM

1) Der Code ist in Bezeichnung (s. Kap. 2) und in Typenschild {mit Ausnahme des separat
ausgelieferten Zubehdrs) angegeben.

2) Mit Fremdaxiallifter nicht moglich.

3) Auf Typenschild nach dem Code ist die Versorgungsspannung angegeben.

*) Auf Typenschild angegeben.
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1) Cédigo indicado en designacion (ver cap. 2)'y en placa de caracteristicas (excluidos los
accesorios suministrados a parte).
2) No posible con servoventilador axial.
3) En la placa después del cédigo esté indicada la tension de alimentacién.
*) Explicito en placa de caracteristicas.




6. Sonderausflihrungen und Zubehor

(1) Motorsonderversorgung
In derersten und zweiten Spalte der Tabelle werden die vorgesehen-
en Versorgungstype angegeben.

Die Versorgung des etwaigen FremdlUfters ist auf Motorwicklungs-
spannung, wie auf der Tabelle gezeigt, bezogen.

6. Ejecuciones especiales y accesorios

(1) Alimentacion especial del motor

Enlaprimeray segunda columna def cuadro estan indicados los tipos
de alimentacion previstos.

La alimentacién del eventual servoventilador estd coordenada con
la tensién de bobinado del motor como esta indicado en el cuadro
(para motores monofésicos, consultarnos).

Motorwicklung und MotorgréBe Betriebseigenschaften - Caracteristicas funcionales
-typenschild fir Tamafo motor
Motor bobinado e Versorgung - Alimentacion Multiplikationsfaktoren
indicado en placa der Katalogswerte
para Motor Fremdlifter Factores multiplicativos
Motor Servoventilador de los valores de catdlogo
V ~110% 50/60 Hz =
v Hz
+10% [t5% 63..90 | 100..132 | 160...315 \ Hz 71..90 100..200 | Ay | v | Iy M, Is Ms, M
) 1) cod. cod.
A230 Y400 (400 | 50 ° o O (®)" | Typensch.-deplaca| 230 A | Y400 D |1 1 1 1 1
A277 Y4807 |4802| 60 ° ° o (e)" T)Z)ensch. - de placa - —{ Y500 F {12 [12 [1 1 1
255 Y440% 60 115112 |1 096 092 084
A220 Y380% 60 1 1,19 |1 084 079 0,63
A400 — 1 50 - o) ° Typensch. - de placa - — | Y400 D |1 1 1 1 1
A480? - | 60 - o ° T)X)ensch. -deplaca| - - | Y500 F [12 [12 (1 1 1
4409 60 115012 |1 096 092 0,84
A380% 60 1 1,19 1 084 079 0,63
A255Y440 |440 | 60 O 0 —(0)" | Typensch.-deplaca | 255 B | Y440 E |12 [12 |1 1 1
A440 — | 60 - 0 o Typensch.-deplaca | — — | Y440 E |12 [12 |1 1 1
A220Y380 |380 | 60 0 o) —(0)" | Typensch.-deplaca| 230 A | Y400 D [12 |12 [126 1 1
A380 — | 60 — O o Typensch. - de placa - — | Y400 D (12 [12 [126 1 1
A290 Y500 |500 | 50 o) o) —(0)" | Typensch.-deplaca | — — | Y500 F |1 1 08 1 1
A500 — | 50 — ] ] Typensch. - de placa - — | Y500 F |1 1 08 1 1
@ standard O auf Anfrage  — nicht vorgesehen @ estandar O bajo pedido — no previsto

1) Glltig fur polumschaltbare Motoren.

1) Vale para los motores de doble polaridad.

2) Hergestellter, bezeichneter und auf Typenschild angegebener Motor (verschiedene
Vereinbarungen ausgenommen) wie derjenige der obigen Zesile.

3) Bis zur Gr. 132L kann der Motor (mit Ausnahme des polumschaitbaren Motors) auch
mit dieser Versorgung laufen, wenn man gréBere Ubertemperaturen akzeptiert, keine
Anléufe unter Vollast hat und die erforderte Leistung nicht UbermaBig ist; diese Versor-
gung wird nicht auf Typenschild angegeben.

Fiir andere Spannungswerte bitte riickfragen.

Bezeichnung: durch Beachtung der Anweisungen vom Kap. 2,
Spannung und Frequenz (in den ersten Spalten der Tabelle gezeigt)
angeben.

(2) Antriebswelle axial eingenspannt (63 .. 132)

Antriebswelle am rlickseitigen Schild axial eingespannt durch Axial-
befestigungsflansch (am Schild) und Seegerring (auf der Welle), s.
Kap. 7.7.

Notwendige Ausfilhrung bei Axialwechselbelastung (z.B.: Ritzel mit
Schrégverzahnung bei Last und/oder Wechselbewegung, hiufi-
gen Anldufen unter Last und/oder hohen Trégheiten), die Axialglei-
tungen der Antriebswelle und St6Be auf den Lagern verursacht.

Sonderausfiihrungscode zur Bezeichnung: ,AX

(3) Isolationsklasse F/H

Isolationswerkstoffe in Klasse F/H mit zulBiger Ubertemperatur un-
gefahr gleich Klasse H.

Sonderausfihrungscode zur Bezeichnung: ,F/H

(4) Hilfskondensator (HFM)

Hiliskondensator (Spannung 230 V DS + 10%) fir hohes Anlaufs-
drehmoment (Ms/My = 1,25 + 1,6). Er braucht den AuBenauftrenner
(Zentrifugaltyp, mit Zeitgeber, usw.; max Zeit 1,5 s).
Sonderausfiihrungscode zur Bezeichnung: ,M ... (wo ... die Konden-
satorfahigkeit in uF ist).

2) Motor construido, designado e indicado en placa de caracteristicas (excluidos acuerdos
diferentes) como el de la linea arriba.

3) Hasta el tamaiio 132L, el motor (excluido el de doble polaridad) puede funcionar tam-
bién con este tipo de alimentacion a condicién de que se acepten sobretemperaturas
superiores, no se realicen arranques en carga plena y la demanda de potencia no sea
exasperada; no indicado en placa de caracteristicas para este tipo de alimentacion.

Para otros valores de tension, consultarnos.

Designacion: siguiendo las instrucciones del cap. 2, indicar la ten-
sién y la frecuencia (indicadas en ias primeras columnas del cua-
dro). :

(2) Arbol motor bloqueado axialmente (63 .. 132)

Arbol motor bloqueado axialmente sobre el escudo posterior poruna
brida de fijacién axial (sobre el escudo) y réten elastico (sobre el
arbol), ver cap. 7.7.

Ejecucién necesaria en el caso de solicitaciones axiales alternas (ej.
pifién con dentado helicolidal en presencia de carga y/o movimien-
toreciprocante, frecuentes arranques en carga y/o con inercias ele-
vadas) que producen deslizamientos axiales del arbol motor y cho-
ques sobre los rodamientos.

Caodigo de ejecucion especial para la designacién: ,AX

(3) Aislamiento clase F/H

Materiales aislantes en clase F/H con sobretemperatura admitida
muy cercana a la clase H.

Caodigo de ejecucion especial para la designacion: ,F/H

(4) Condensador auxiliar (HFM)

Condensador auxiliar (tensién 230 V c.a. + 10%) para elevado parde
arranque (Ms/ My ~ 1,25 + 1,6). Necesita de disyuntor exterior (de tipo
centrifugo, con temporizador, etc.; tiempo max 1,5 s).

Codigo de ejecucidn especial para la designacion: M ... (donde ... es
la capacidad en uF del condensador).
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6. Sonderausfiihrungen und Zubehor

(5) Hiliskondensator mit elektronischem Auftren-
ner (HFM)

Hilfskondensator (Spannung 230 V DS + 10%) fir hohes Anlaufs-
drehmoment (Ms/ My = 1,25 + 1,8); nach 1,5 s vom Motoranlauf schal-
tet er durch seinen eigenen elektronischen Auftrenner automatisch
aus. Er braucht deswegen keinen AuBenaufirenner.
Sonderausfiihrungscode zur Bezeichnung: ,E ... (wo ... die Konden-
satorfahigkeit in pF ist).

(6) Zwei getrennte Wicklungen (4.6 und 6.8-polig)
Motor mit zwei getrennten Wicklungen.

Fir Betriebseigenschaften s. Kap. 4.

Sonderausfihrungscode zur Bezeichnung: ,YY

(7) Ausfiihrung fiir niedrige Temperaturen (-30 °C)"
Standardmotoren kénnen bei Umgebungstemperaturen bis zu
-15 °C, auch mit Spitzen bis zu -20 °C laufen.

Fiir Umgebungstemperaturen bis zu -30 °C: Sonderlager und Lifter
aus Leichtmetall.

Sonderausfihrungscode zur Bezeichnung: ,BT

1) In diesen Félien, bei Kondenswasserproblemen, sollte man auch die Ausflihrung

«Zusatztrankung der Wicklungen» und eventuell «<Kondenswasserablasser» und «Still-
standheizung» erfordem.

(8) Kondenswasserablasser

In der Bezeichnung des Motors, in <BAUFORM> die effektive Anwen-
dungsbauform angeben, die die auch auf Typenschild anzugebende
Bohrungsposition verursacht.

Sonderausfihrungscode zur Bezeichnung: ,CD

(9) Zusatztrankung der Wicklungen

Nutzlich fir zusatzlichen Schutz (der Wicklungen) gegen elektrische
Belastung (Spannungsspitzen wegen schneller Umschaltungen oder
«minderwertiger» Frequenzumrichter mit hohen Spannungsgefal-
len), angreifende (feuchte und korrosive Umgebungen, Schimmel)
oder mechanische Mittel (mechanische oder elektromagnetische
Schwingungen: z.B. vom Frequenzumrichter). Es besteht aus einem
zweiten Trankungszyklus bei gewickeltem Statorpaket.
Sonderausflihrungscode zur Bezeichnung: ,SP

(10) Motor fiir Versorgung 230.460 V 60 Hz
(GroBen 63 ... 132)

MotorgréBen 63 ... 90 mit Klemmenbrett aus 9 Klemmen bestehend,
fiir Versorgung 60 Hz mit folgenden Spannungen (und entsprechen-
den Wicklungsanschll3en) geeignet:

230 V 60 Hz fir YY-Schaltung

460 V 60 Hz flir Y-Schaltung

MotorgréBen 100 ... 132 mit Klemmenbrett aus 12 Klemmen beste-
hend, fur Versorgung 60 Hz mitfolgenden Spannungen (und entspre-
chenden WicklungsanschliBen) geeignet:

230 V 60 Hz fir AA Schaltung

460 V 60 Hz fiir A Schaltung

400V 60 Hz far YY"-Schaltung

800 V 60 Hz fir YN-Schaltung (nur bei 460 V fur YA-Anlauf).

Die Motorenfiir die USA miissen normalerweise in dieser Ausfihrung
sein.

Auf Anfrage andere Spannungen im Verhéltnis 1 zu 2 moglich.

1) Mit Ausnahme von dieser Spannung kann Motor (auf Anfrage) mit einem Klemmen-
brett mit 9 Klemmen von einfacherer Schaltung ausgeristet werden.

Unter Bezeichnung (in «VERSORGUNG») Folgendes angeben:
230.460-60

(11) GehéusefiiBe (GroBen 100 .. 315)

Die FiiBe (mit entsprechenden Befestigungsbolzen zum Gehause)
kénnen auch vom Kunden eingebaut werden,; fur die Grofie 132 mis-
sen die FliRe nach dem Einbau bearbeitet werden; die FiBe kdnnen
auf 3 Seiten eingebaut werden.

Bezeichnung: GehiusefiiBe fiir MotorgréBe ...

(13) Stillstandheizung (GréBen 80 ... 315)

Empfohlen fir Motoren, die in sehr feuchte Umgebungen und/oder
mit starken Temperaturschwankungen und/oder mit niedriger Tem-
peratur laufen; Einphasenversorgung 230V DS + 1 0% 50 oder 60 Hz,
aufgenommene Leistung: 25 W fir GréBen 80..112, 40 W far GroBe
132,50 WHiir GréBen 160... 180M, 65 W fir GroBen 180L ... 250, 100W
fiir GroBe 280, 130 W fiir GroBe 315S, 200 W fir 315M. Die Stillstand-
heizung muB nicht wéhrend des Betriebs eingeflhrt werden.

Klemmen sind zu einem fliegenden Klemmenbrett im Klemmenka-
sten verbunden.
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6. Ejecuciones especiales y accesorios

(5) Condensador auxiliar con disyuntor electrénico
(HFM)

Condensador auxiliar (tensién 230 V c.a. £ 10%) para elevado par de
arranque (Ms/ My =~ 1,25 + 1,6) que después de 1,5 s del arranque del
motor se desconecta automaticamente por un disyuntor electrénico
incorporado. Non necesita por eso del disyuntor exterior.

Cédigo de ejecucion especial para la designacion: E ... (donde ... es
la capacidad en uF del condensador).

(6) Dos bobinados separados (4.6 y 6.8 polos)

Motor con dos bobinados separados.
Para las caracteristicas funcionales ver el cap. 4.

Cédigo de ejecucion especial para la designacion: ,YY

(7) Ejecucion para las bajas temperaturas (-30 °C)"

Los motores en ejecucidn estandar pueden funcionar a temperatura

ambiente hasta -15 °C, también con puntas hasta -20 °C.

Para temperatura ambiente hasta -30 °C: rodamientos especiales y

ventilador de aleacion ligera.

Cédigo de ejecucién especial para la designacion: ,BT

1) En estos casos, si hay peligros de formacion de condensacion, es aconsejable solicitar
también la ejecucion «impregnacion adicional de los bobinados» y eventualmente la

ejecucion «taladros de drenaje de lahumedad de condensacion» y de «resistencia anti-
condensacion».

(8) Taladros de drenaje de la humedad de conden-
sacion

En la designacion del motor indicar en <FORMA CONSTRUCTIVA» la
forma constructiva real de la aplicacion que determina la posicion de
los taladros y sera indicada en la placa de caracteristicas.

Cédigo de ejecucién especial para la designacién: ,CD

(9) Impregnacion adicional de los bobinados

Util cuando se quiere una proteccion (de los bobinados) superior ala
normal contra los agentes eléctricos (picos de tensién causados por
rapidas conmutaciones o por convertidores estéticos de frecuencia
«de baja calidad» con elevados gradientes de tension), agresivos
(ambientes himedos y corrosivos, mohos) o mecanicos (vibraciones
mecanicas o electromagnéticas inducidas: ej. de convertidores es-
taticos de frecuencia). Consiste en un segundo ciclo de impregnacion
después de haber bobinado el estator.

Cddigo de ejecucidn especial para la designacién: ,SP

(10) Motor para alimentacién 230.460 V 60 Hz
(tam. 63 ... 132)

Motores de tamarios 63 ... 90 con placa de bornes con 9 bornes ade-

cuados para ser alimentados a 60 Hz con las siguientes tensiones (y

relativas conexiones de los bobinados):

230V 60 Hz para conexion YY

460 V 60 Hz para conexién Y

Motores de tamafios 100 ... 132 con placa de bornes con 12 bornes

adecuados paraser alimentados a 60 Hz con las siguientes tensiones

(y relativas conexiones de los bobinados):

230 V 60 Hz para conexion AA

460 V 60 Hz para conexion A

400 V 60 Hz para conexién YY"

800 V 60 Hz para conexion Y" (se puede utilizar $olo a 460 V para

arranque YA).

Los motores destinados a los Estados Unidos deben ser normalmen-

te en esta ejecucion.

Bajo pedido son posibles otras tensiones siempre en relacion 1a 2.

1) Si se excluye esta tension, es posible equipar el motor (bajo pedido) con una placa de
bornes con 9 bornes de conexién mas sencilla.

En la designacién indicar (en «<ALIMENTACION»): 230.460-60
(11) Patas de la carcasa (tam. 100 .. 315)

Las patas (con relativos pernos de sujecion a la carcasa) pueden ser
montadas también por el Cliente; para el tamafio 132 las patas deben
ser mecanizadas después del montaje; las patas se pueden montar
sobre los tres lados.

Designacién: patas carcasa para motor tamafio ...

(13) Resistencia anticondensacién (tam. 80 ... 315)

Se aconseja la aplicacion de una resistencia anticondensacion para
motores funcionando en ambientes con elevada humedad y/o con
fuertes variaciones de temperatura y/o con bajatemperatura; alimen-
taciéon monofasica 230 V c.a. + 10% 50 6 60 Hz; potencia absorbida:
25 W para los tamafios 80 ... 112,40 W para el tamafio 1 32,50 W para
los tamafios 160 .. 180M, 65 W para los tamafos 180L ... 250, 100 W
para el tamario 280, 130 W para el tamafio 315S, 200 W para 315M.La
resistencia no debe ser conectada durante el funcionamiento.

Terminales conectados a una placa de bornes suelta en cajade bornes.



6. Sonderausfihrungen und Zubehor

Anmerkung: bis zur GroBe 132 kann eine an 2 AnschluBklemmen an-
gewendete Einphasenspannung gleich 10% der Motornennspan-
nung (flir A-Schaltung) die Stillstandheizung ersetzen.

Sonderausfiihrungscode zur Bezeichnung: ,S

(14) Seitenklemmenkasten fir IM B3
und Ableitungen (GréBen 71 ... 200)

Klemmenkasten in Position 1 oder 2 s. Zeich-
nung. Fiir MotorgroBen 71 ... 90 &ndert das Ge-
héuse und die Pos. 2 ergibt sich durch Drehung
des Gehduses, deswegen legt sich das Klem-
menbrett an die Rickseite.
Sonderausfiihrungscode zur Bezeichnung:
,P1 fir Pos. 1

,P2 fur Pos. 2

(16) Zweites Wellenende
Far Abmessungen s. Kap. 5; keine Radialbelastungen zul&Big; nicht
maoglich bei Kihlung durch Fremdaxialllfter.

Sonderausfihrungscode zur Bezeichnung: ,AA

(17) Fremdaxialliifter (GroBen 71 ... 200)

Kihlung durch kompakten FremdaxiallGfter, fiir Antriebe mit ver-
stellbarer Drehzahl (der Motor kann den Nennstrom im ganzen Dreh-
zahlbereich, bei Dauerbetrieb und ohne Uberhitzungen aufnehmen)
mit Frequenzumrichter und/oder flir schwere Anlaufzyklen (fur gré-
Bere z, - Werte bitte rlickfragen).

LB MaB (s. Kap. 5) erhdht um A LB Quantitat, s. Tabelle unten.
Eigenschaften des Fremdliifters:

— 2-poliger Motor;

— Schutzart IP 54 (wird die auf Typenschild angegebene Schutzart);

— Versorgungsklemmen auf geeignetem Hilfsklemmnbrett im Klem-
menkasten (groBere Abmessungen, s. «<Klemmenkasten fiir Dop-
pelklemmenbrett» (34));

— andere Daten laut unterstehender Tabelle.
Ausfihrung fir HFM MotorgréBe 100 nicht méglich.

MotorgroBe Fremdaxialllifter? ALB
Tam. motor Servoventilador?
Versorgung - Alimentacién
V~+10%| Hz W A mm
71 230 50/ 60 20 0,12 63
80 230 50 /60 22 0,14 75
20 230 50 /60 40 0,26 86
100, 112 Y 400 50 /60 50 0,13 71
132 Y 400 50/60 70 0,15 49
160, 180M Y 400 50/60] 110 0,21 96
180L, 200 Y 400 50/60| 175 0,31 121

1) Normales Versorgungscode: A (GréBen 71 ... 90) oder D (GroBen 100 ... 200).
1) Cédigo de alimentacion normal: A (tam. 71 ... 90) o D (tam. 100 ... 200).

Sonderausfihrungscode zur Bezeichnung: ,V ... (Zusatzcode fur die
Lifterversorgung nach Tabelle am Kap. 6. (1).

(18) Fremdaxialliifter und Drehgeber

(GréBen 71 ... 200)

Fremdbellufteter Motor (Eigenschaften des Fremdlifters s. oben) mit

Hohlwelle-Drehgeber mit folgenden Eigenschaften (fliegende An-

E(i:#(lj%?)k-abel zum Einsatz der kundenseitig aufgestellten Schutzver-

— optischer inkrementaler Typ, IP 64 Schutzart;

— bidirektional mit Null (Kanale: A und A «out of phase», B und B «out
&fa %g%§e>>, C und C «out of phase»); max Abtriebsstrom 40 mA (je

— Gs-Versorgung 5 V £ 5%, Aufnahme 70 mA,

— 1024 Impulse/Umdrehung;

— technischer Ausgang: line driver (ausgewogene Schaltung).

Motorraumbedarf wie Ausflihrung mit «<Fremdaxialllfter» (17).

Ausfl'jhrung far HFW und HFM MotorgréBe 100 nicht moglich.

Sonderausfihrungscode zur Bezeichnung: ,V ... [EO

Als Alternative s. oben, aber mit technischem Ausgangstyp «push-

pull» und Versorgung 10 + 30 V Gs (selbe EO-Stréme).

Sonderausflihrungscode zur Bezeichnung:,V ... E1

Fir verschiedene und/oder zusétzliche Eigenschaften, bitte riickfra-
gen.

6. Ejecuciones especiales y accesorios

Nota: hasta el tamafio 132 una tensién monofasica equivalente al
10% de la tension nominal del motor (para conexion A) aplicada a 2
bornes de conexidn puede substituir el uso de la resistencia.

Cédigo de ejecucion especial para la designacién: ,$

(14) Cajadeborneslateral paralM B3
y derivadas (tam. 71 ... 200)

Caja de bornes en posicion 1 6 2 como indicado
en el esquema. Para los motores de tamarios 71
.. 90 la carcasa cambia y la pos. 2 es lograda ro-
dando la carcasamisma entonces la caja de bor-
nes se posiciona en la parte posterior.

Cadigo de ejecucién para la designacion:
,P1 parala pos. 1
,P2 para la pos. 2
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(16) Segundo extremo del arbol
Para las dimensiones ver el cap. 5; no son admitidas cargas radiales;
no es posible en el caso de refrigeracion artificial con servoventilador.

Cadigo de ejecucidn especial para la designacién: ,AA

(17) Servoventilador axial (tam. 71 ... 200)

Refrigeracion con servoventilador axial compacto, para acciona-
mientos a velocidad variable (el motor puede absorbir la corriente no-
minal por todo el campo de velocidad, en servicio continuo y sin reca-
lientamientos) con convertidor estatico de frecuencia y/o para ciclos
de arranque gravosos (para incrementos de z, consultarnos).

Lacota LB (ver el cap. 5) aumenta de |a cantidad A LB indicada en el
cuadro abajo.

Caracteristicas del servoventilador:

— motor de 2 polos; :

— proteccion IP 54 (es el tipo de proteccion indicado en la placa);

— bornes de alimentacion sobre adecuada placa de bornes auxiliar
que se encuentra en la caja de bornes (de dimensiones mayores,
ver «caja para doble placa de bornes» (34));

— otros datos segun el cuadro de abajo.
Ejecucién no posible para motor HFM tamario 100.

UT.C 656
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Cddigo de ejecucion especial para la designacion:,V ... (codigo adi-
cional de alimentacion del ventilador segin en cuadro del cap. 6. (1).

(18) Servoventilador axial y encoder

(tam. 71 ... 200)

Motor servoventilado (caracteristicas del servoventilador como arri-

ba), con un encoder de arbol hueco con las siguientes caracteristicas

(hilos de conexién sueltos para el uso de adecuados conectores pro-

tegidos instalados por el Comprador);

— tipo optico incremental, proteccién IP 64;

— bidireccional con canal de cero{canales: Ay A «negado», By B «ne-
gado», Cy C «negado») max corriente en salida 40mA (por canal);

— alimentacién 5.V c.c. £ 5%, absorciéon 70 mA,;

— 1024 impulsos por vuelta;

— salida técnica: line driver (circuito equilibrado).

Dimensiones del motor como las de la ejecucion con «servoventila-

dor axial» (17).

Ejecucién no posible para motor HFW y HFM tamaiio 100.

Codigo de ejecucién especial para a designacion: ,V ... [EQ

En alternativa: como arriba pero salida técnica tipo «<push-pull» y ali-

mentacion 10 + 30 V c.c. (mismas corrientes de EQ).

Caodigo de ejecucion especial para la designacién: \V ... E1

Para caracteristicas diferentes y/o adicionales consultarnos.
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6. Sonderausfihrungen und Zubehor

(19) Thermistor-Thermofiihler (PTC)

Drei in Serie geschaltete Thermistoren (nach DIN 44081/44082), in
die Wicklungen eingesteckt, an geeigneten Ausidsern anzuschlies-
sen. KlemmenanschluB mit einem fliegenden Hilfsklemmenbrett im
Klemmenkasten verbunden.

Unverzogerte Widerstandsénderung (Verzug 10 + 30 s) bei Errei-
chen der Wicklungstemperaturgrenze im Thermistor (normalerweise
150 °C).

Sonderausfiihrungscode zur Bezeichnung: ,T15 (Grenzwert 150
°C; normalerweise angewendeter Typ); ,T12 (Grenzwert 120 °C, auf
Anfrage angewendeter Typ).

(20) Bimetall-Thermofiihler

Drei in Serie geschaltete Bimetall-Thermofiihler mit normal ge-
schlossenem Kontakt, in die Wicklungen eingesteckt. Max Strom 2,5
A, max Spannung 290V DS; KlemmenanschluB mit einem fliegenden
Hilfsklemmenbrett im Klemmenkasten verbunden.

Abschaltung bei (Verzug 20 + 60 s) Erreichen der Wicklungstempe-
raturgrenze im Thermofuhler (normalerweise 150 °C).

Sonderausflihrungscode zur Bezeichnung:, B15 (Grenzwert 150 °C;
normalweise angewedenter Typ); ,B12 (Grenzwert 120 °C; auf Anfra-
ge angewendeter Typ).

(21) Regendeckel

Notwendige Ausfuhrung fiir Aufstellungen im Freien ober bei Was-
sers)pritzen, im Bauform mit senkrechter Welle unten (IMV5,IMV1,IM
V18).

Die Motorldnge steigert um 30 + 70 mm im Bezug auf die GroBe.
Sonderausfithrungscode zur Bezeichnung: ,PP

(23) Schwungrad (Motor fir Fahrantriebe mit progres-
sivem An- und Auslauf; GroBen 63 ... 90).

Flr die GroBen 63 ... 90 sind 2, 2.4, 2.6, 2.8, 2.12-polige Motoren in
Bauart fir Fahrantriebe vorgesehen, die progressive An- und Auslauf
versichert; diese Bauart erlaubt, St6Be, Schilpfe, Uberbelastungen
und Schwingungen schwebender Lasten zuverlaBig und wirtschaft-
lich zu vermeiden. Normalerweise die Motorleistung flr 83 Betrieb
betrachten.

Progressiven Anlauf erzielt man durch die entsprechende Kennlinie
«Drehmoment - Drehzahl», die Verl&ngerung der Anlaufzeit, die Erhéh-
ung des Motortragheitsmoments J; Uber ein Schwungrad (Schwung-
radlfter fir GréBen 63 und 71), das wahrend der Anlaufsphase Ener-
gie aufnimmt und sie wéhrend der Bremsungsphase zuruckgibt.

Die Masse und das Zusatztragheitsmoment des Schwungrades sind
auf Tabelle hingewiesen; diese Werte miissen mit den Massen- und
Jo-Werten des Kap. 4 addiert werden.

Die Motoren sind geeignet, die langen Anlaufzeiten (2 + 4 s) standzu-
halten, die durch den progressiven Anlauf verursacht werden.

Zur Berechnung der Schalthéufigkeit s. Kap. 3.3; in der Formel statt J,
den Wert (J + Jy) in Betrachtung nehmen.

LB MaB (s. Kap. 5) erh6ht um A LB Quantitat, s. Tabelle.
Schwungrad auch bei anderen Polaritdten anwendbar.

Bei Umschaltung von hoher auf niedrige Drehzahl und bei niedrigen,
fehlenden oder negativen Widerstandsmomenten kénnen auch sehr
gefahrliche Spitzenlasten auftreten: bitte riickfragen.

Bauart mit FremdaxiallUfter nicht mdglich.

MotorgroBe  [Schwungradmasse| 4 ALB
Motor Masa del volante
kg kg l"ﬁ2 mm
63 07 0,0006 21
L4 1,15 0,0015 15
80 22 0,0043 12
90 34 0,0083 6

Bezeichnung: HFW.

(30) Liifterabdeckung fiir Textilindustrie
(GréBen 100 ... 132)

Lufterabdeckung bestehend aus einem Sonderschutzdeckel statt
des normalen Gitters, um die Verstopfung durch Abfélle und Staub
der Garne der Textilindustrie zu vermeiden.

Motorlangsraumbedarf erhéht um 30 + 70 mm je nach GréBe.
Sonderausfiihrungscode zur Bezeichnung: ,CT
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6. Ejecuciones especiales y accesorios

(19) Sondas térmicas a termistores (PTC)

Tres termistores en serie (segun DIN 44081/44082), insertados en
los bobinados, a conectar a un adecuado equipo de desconexionado.
Terminales conectados a una placa de bornes suelta en caja de bor-
nes.

Se tiene una repentina variacion de resistencia cuando (retraso 10 +
30 s) la temperatura de los bobinados alcanza el valor limite del ter-
mistor (normalmente 150 °C).

Codigo de ejecucion especial para la designacion: ,T15 (valor limite
150°C;tipo normalmente aplicado);,T12 (valor limite 120 °C; tipo apli-
cado bajo pedido).

(20) Sondas térmicas bimetalicas

Tres sondas en serie con contacto normalmente cerradoinsertadas en
los bobinados. Maxima corriente 2,5 A, maxima tension 290V c.a; ter-
minales conectados a una placa de bornes suelta en la caja de bornes.

Se tiene la abertura del contacto cuando (retraso 20 + 60 s) latempe-
ratura de los bobinados alcanza el valor limite de la sonda (normal-
mente 150 °C).

Caodigo de ejecucion especial para la designacion: ,B15 (valor limite
150 °C; tipo normalmente aplicado); ,B12 (valor limite 120 °C; tipo
aplicado bajo pedido).

(21) Proteccion antigoteo

Ejecucion necesaria para las aplicaciones exteriores o en presencia
de salpicaduras, en forma constructiva con arbol vertical en bajo (IM
V5, IM V1, IM V18).

La longitud del motor aumenta de 30 + 70 mm segun el tamafio.
Cadigo de ejecucion especial para la designacion: ,PP

(23) Volante (motor para translacion con arranques y
paros progresivos; tam. 63 ... 90)

Para los tamaros 63 ... 90 estan previstos motores de 2, 2.4,2.6, 2.8,
2.12 polos en ejecucién para movimientos de traslacidon que garanti-
za arranques y paros progresivos; esta ejecucion permite evitar - de
modo fiable y econdmico - problemas de sacudidas, deslizamientos,
cargas excesivas, oscilaciones de cargas suspendidas. Normalmen-
te hay que considerar la potencia del motor para servicio $3.

El arrangue progresivo se obtiene con la curva caracteristica «par-ve-
locidad angular» adecuaday prolongando el tiempo de arranque con el
aumento del momento de inercia J, del motor logrado con la aplicacion
de unvolante (ventilador del volante paratamanos 63y 71) que absor-
be la energia en la fase de arranque, restituyendola en la de frenado.
La masa y el momento de inercia adicional del volante estan indica-
dos en el cuadro; estos valores deben ser sumados a los valores de
masay a J; del cap. 4.

Los motores estan adaptados para soportar los largos tiempos de
arranque (2 + 4 s) que el arranque progresivo comporta.

Para el célculo de la frecuencia de arranque ver el cap. 3.3; en la
férmula introducir en vez de J el valor (J + ).

La cota LB (ver cap. 5) aumenta de la cantidad A LB indicada en el
cuadro.

Elvolante puede ser montado también para las polaridades diferentes.
Encaso de conmutacion de laaltaalabaja velocidad y pares resisten-
tes bajos, nulos o negativos se pueden tener picos de carga también
muy elevados: consultarnos.

Ejecucién no posible con servoventilador axial.

UT.C 657

Designacion: HFW.

(30) Tapa ventilador para ambiente textil
(tam. 100 .. 132)

Tapa ventilador equipado por una especial proteccion antigoteo en
lugar de lanormal rejilla para evitar el atascamiento de los desechosy
con el polvo de los hilados del ambiente textil.

Las dimensiones longitudinales del motor aumentan de 30 + 70 mm
segun el tamafo.

Cadigo de ejecucion especial para la designacion: ,CT



6. Sonderausfiihrungen und Zubehor

(31) Motor ohne Liifter fiir Lifter
(GréBen 63 .. 132) -

6. Ejecuciones especiales y accesorios

(31) Motor sin ventilador para ventiladores
(tam. 63 .. 132)

Motor ohne Liifter mit geschlossenem nicht-an-

triebsseitigem Schild mitunveranderten elektrischen | MotorgroBe
Eigenschaften und Leistungen in Bezug auf den nor- Tamafo
malen Motor (s. Kap. 4). motor

Ausfiihrung fur Liifter (oder fur Anwendungen, wo die
Klihiung durch die AuBenumgebung versichert wird 63

oder fur welche der Betrieb unregelmaBig und von 71,80
kurzer Dauer ist und keine Kiihlung braucht; bei Be- 90
darf bitte rlickfragen). 100, 112

LB MaB (s. Kap. 5) erniedrigt um A LB Quantitat, s. 132

Motor sin ventilador, con escudo lado opuesto accio-
ALB namiento completamente cerrado con. caracterfsti-
i . cas elécfricas y potencia invariadas con respeto del
motor normal (como indicado al cap. 4).
Ejecucion para ventiladores (o para aplicaciones en
-29 las que la refrigeracién es asegurada por el ambiente
-34 exterior o para las que el servicio es esporadico y de
-38 duracién tan breve que no necesita refrigeracion; si
-49 necesario, consultarnos).
-70 _ LacotalB (vercap.5)disminuye de lacantidad ALB

Tabelle.
Sonderausfiihrungscode zur Bezeichnung: ,SV

(32) Motor ohne Liifter mit Fremdkiihlung fiir naturli-
che Konvektion (GroBen 63 .. 112)

Motor ohne Liifter mit Fremdkuhiung fiir natiirliche Konvektion und
ganz geschloBenem nicht-antriebsseitigem Schild. Elektrische Wick-
lung und Eigenschaften unterscheiden sich von denjenigen eines
normalen Motors und die Leistung ist deklassiert: mal 0,2 den Lei-
stungswert fiir den normalen 2-poligen Motor, mal 0,3 fir den 4-poli-
gen Motor, mal 0,5 fir den 6-poligen Motor muttiplizieren (fir die
Nachpriifung jedes spezifischen Falls bitte riickfragen).

Normal angewendete Ausfiihrung fur Textilindustrie.
Motorraumbedarf als «Motor ohne Lfter» Ausfihrung (31).

Sonderausfﬂhrungscode zur Bezeichnung: ,CN

(33) Ausfilhrung filr hohe Temperaturen
(GroBen 63 ... 132 auBer HFM)

Die Motoren in normaler Ausfiihrung kénnen bei Umgebungstempe-
ratur bis zu 55 °C mit Spitzen bis 60 °C arbeiten, vorausgesetzt daB die
erforderte Leistung kleiner ist als die im Typenschild angegebene
Leistung, s. Tabelle vom Tab. 3.4.

Fur Umgebungstemperaturen 60 + 90 °C: Isolationsklasse F/H,
Dichtringe aus Fluorgummi, Sonderlager, Liifter aus Leichtmetall, Ka-
beldichtung und Stopfen des Klemmenkastens aus Metall.

In Bezug auf die Ist-Umgebungstemperatur und die Anwendungser-
fordernisse deklassiert der Motor bezliglich der Werte vom Kap. 4 und
eine Sonderwicklung kann notwendig sein; fur die Deklassierung der
Leistung und fiir den Mehrpreis der etwaigen Sonderwickiung bitte
ruckfragen.

Sonderausfiihrungscode zur Bezeichnung: ,AT

(34) Klemmenkasten fiir Doppelkiemmenbrett
(Gr6Ben 63 ... 132)

Klemmenkasten von gréBeren Abmessungen (dieselben Abmessung-
en und Bohrungen der Bremsmotoren, s. Kat. TF) fur die Aufstellung
von festen Klemmenbretten zum AnschluB von Hilfsausriistungen
und/oder die Anwendung weiterer Bohrungen fur die Kabel.

Die Ausfiihrungen «Fremdaxialltfter» (17) und «FremdaxiallGfter und
Drehgeber» (18) fassen den Klemmenkasten fir Doppelklemmen-
brett um.

Sonderausfiihrungscode zur Bezeichnung: ,DM

Sonstiges

— Sonderlackierungen oder untackierter Motor.

— Motorauswuchten je nach reduziertem Vibrationsgrad (R) nach
ISO 2373.

— Antriebsseitiges Lager mit Drehungsfiihler (32 oder 64 impulse
pro Drehung) zur Messung des Drehwinkels und/oder der Dreh-
zahl (GroBen 80 ... 112); fur Eigenschaften und Schaltpléane bitte
rickfragen;

— Uberdimensionierte Kabeldichtungsbohrungen (GréBen 63 ..
112) entweder in einer gréBeren Menge oder in einer verschiede-
nen Positon (z.B.: Lifterseite). .

— 2.4-poliger Motor fiir 4-polige Stern-Dreieck-Schaltung und Um-
schaltung zu 2 Polen mit Stern-Schaltung (Klemmenbrett mit 9
Klemmen).

— Motor mit FGiBen und Flansch (IM B35, IM B34 und entsprechende
senkrechte Bauformen).

— Motorschutzart groBer als IP 55; bitte ruckfragen.

— MotorgréBen 225 ... 315M mit Fremdaxialliifter mit radialen Flu-
geln (GréBen 225, 250: A LB = 230 mm, Drehstromfremdaxialliif-
ter 0,86 A, 400 V - 50.Hz; GroBen 280 ... 315M: A LB = 250 mm,
Drehstromfremdaxialitfter 1,72 A, 400 V - 50 Hz) oder mit Frem-
daxialliifter und Dréhgeber.

— Asynchroner Drehstrom- und Einphasenbremsmotor mit Gs-Si-
cherheitsbremse (GréBen 63 ... 132) mit Raumbedarf fast gleich
dem normalen Motor und Bremsmoment M, > My : 63 My = 2,5 Nm;
71 Mi=4Nm; 80 M,=7 Nm; 90 M=11Nm; 100, 112 M=15 oder 25 Nm.

indicada en el cuadro.
Codigo de ejecucion especial para la designacién: .SV

(32) Motor sin ventilador con refrigeracion exterior
por conveccion natural (tam. 63 .. 112)

Motor sin ventilador, con refrigeracion exterior por conveccion natural
y escudo lado opuesto accionamiento completamente cerrado. Bobi-
nado eléctrico y caracteristicas eléctricas son diferentes del motor
normal y la potencia sufre un declasamiento: multiplicar por 0,2 el va-
lor de la potencia para el motor normal de 2 polos, por 0,3 para el mo-
tor de 4 polos, por 0,5 para el motor de 6 polos (consultarnos para la
verificacion de cada caso especifico).

Ejecucién normalmente utilizada para ambiente textil.
Dimensiones del motor como ejecucion «motor sin ventilador» (31).

Coédigo de ejecucion especial para la designacién: ,CN

(33) Ejecucién para elevadas temperaturas
(tam. 63 ... 132 excluido HFM) ‘

Los motores en ejecucion estandar pueden funcionar a temperatura
ambiente hastalos 55 °C, con puntas también hasta los 60 °C,a condi-
cién que la potencia requerida sea inferior a la de placa, como indica-
do en el cuadro del cap. 3.4.

Para temperatura ambiente 60 + 90 °C: clase de aislamiento F/H, re-
tenes de estanqueidad de goma fluorada, rodamientos especiales,
ventilador de aleacién ligera, prensaestopas y tapones de la caja de
bornes metdlica.

Enfuncién de lareal temperaturaambiente y de las exigencias aplica-
tivas, la potencia motor sufre un declasamiento con respecto de los
valores del cap. 4 y puede ser también necesario un bobinado espe-
cial; consultarnos para el declasamiento de la potencia y para el so-
breprecio dei eventual bobinado especial.

Codigo de ejecucion especial para la designacién: ,AT

(34) Caja para doble placa de bornes

(tam. 63 .. 132)

Caja de bornes de dimensiones mayores (mismas dimensiones y ta-
ladros de los motores freno, ver cat. TF) para la instalacién de placas
de bornes fijas para la conexion de equipos auxiliares y/o para el uso
de ulteriores taladros para la entrada de cables.

Las ejecuciones «servoventilador axial» (17) y «servoventilador axial
y encoder» (18) comprenden la caja para doble placa de bornes.

Codigo de ejecucion especial para la designacién: ,DM

Varios

— Pinturas especiales 0 motor completamente sin pintura.

— Equilibrado del motor por grado de vibracién reducido (R) segun
1SO 2373.

— Rodamiento del lado del accionamiento con sensor de rotacion
(32 6 64 impulsos por vuelta) para la dimensién del angulo y/o de
lavelocidad de rotacion (tamarios 80 ... 112); para caracteristicas y
esquemas de conexion consultarnos. :

— Taladros de los prensaestopas mayorados (tamafios 63 .. 112) o
en numero superior o en posicion diferente (ej. lado ventilador).

— Motor de 2.4 polos ejecucion para arranque estrella-triangulo de 4
polos y conmutacién a 2 polos con conexién estrella (placa de bor-
nes de 9 bornes).

— Motores con patas y brida (iM B35, IM B34 y correspondientes for-
mas constructivas verticales).

— Proteccion del motor superior a IP 55; consultarnos.

— Motor tamafios 225 ... 315M con servoventilador con aspas ra-
diales (tamafios 225, 250: A LB = 230 mm, servoventilador trifasi-
c0 0,86 A de 400 V - 50 Hz; tamafios 280 ... 315M: A LB 250 mm,
servoventilador trifasico 1,72 Ade 400V - 50 Hz) o con servoven-
tilador y encoder.

— Motor freno asincrono trifasico (y monofasico) con freno de segu-
ridad de c.c. (tamafios 63 .. 132) con dimensiones casi iguales al
motor-normal y par de frenado M > My : 63 M =25 Nm; 71 M= 4
Nm; 80 M, = 7 Nm; 90 M, = 11 Nm; 100, 112 M, = 15 625 Nm.
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7. Aufstellung und Wartung

7.1 Allgemeine Sicherheitsvorschriften

Gefahr: elektrische rotierende Maschinen stellen ge-
fahriiche spannungsfiihrende bewegte Teile mit Tem-
peraturen hoher als 50 °C dar.

Die falsche Aufstellung, der unsachgeméBe Einsatz, die Ent-
fernung der Schutzausstattungen, die Ausschaltung der
Schutzschalter, die unzureichenden Kontrollen und War-
tungen, die unfachgerechten AnschliBe kénnen schwerste
gesundheitliche Personen- und Sachschaden bewirken.
Deswegen darf der Motor ausschliesslich durch verantwortliches
qualifiziertes Personal (im Sinne der Vorschrift IEC 364) transpor-
tiert, aufgestellt, in Betrieb gesetzt, gehandelt, kontrolliert, gewartetund
repariert werden.
Es wird empfohlen, alle aufgeflihrten und anlagenbezogenen Anwei-
sungen, die gultigen gesetzlichen Sicherheitsvorschriften und alle an-
wendbaren Normen fir eine korrekte Aufstellung zu befolgen.
Bei Motor in Sonderausflihrung kdnnen zusétzliche Informationen not-
wendig sein; bei Bedarf ROSSI MOTORIDUTTORI nachfragen.
Da die Motoren dieses Katalogs Betriebsmittel zum Einsatz in indu-
striellen Bereichen sind, mussen die eventuell notwendigen zusétzli-
chen SchutzmaBnahmen von den fir die Aufstellung Verantwortli-
chen durchgefihrt und gewéhrleistet werden.
Die Inbetriebnahme des Motors darf nur bei Einsatz auf eine Ma-
schine erfolgen, die der Richtlinie 89/392/EWG und ihren folgen-
den Bearbeitungen entspricht.
Die Arbeiten auf elektrischer Maschine dirfen nur bei stillgesetzter und
vom Netz separater Maschine (Hilfsausrlistungen eingeschlossen) er-
folgen. Bei elektrischen Schutzausstattungen, jeden méglichen plétzli-
chen Anlauf vermeiden und entsprechende Betriebsanleitungen der
jeweiligen Geréte beachten.
Bei Einphasenmotoren kann der Kondensator mit den entsprechen-
den spannungsfihrenden Klemmen auch bei Motorstillstand zeitwei-
lig geladet bleiben.
Ubereinstimmung mit der europiischen «Niederspannungsri-
chtlinie» 73/23/EWG (durch Richtlinie 93/68 geandert): die Motoren
erfullen die Vorschriften dieser Richtlinie und stellen daher das CE-Zei-
chen auf dem Typenschild dar.

7.2 Betriebsbedingungen

Motoren werden bei industriellen Einsatzen, Umgebungstemperatur
-15+ 40°C (mit Spitzen bis zu-20°C und 50 °C), maximaler Héhe 1 000
m fir Anwendungen aufgrund der Typenschilddaten vorgesehen.
Keine Anwendung bei gefahrlichen Atmosphéren, mit Explosionsge-
fahr, usw. erlaubt. Umgebungsbedingungen miissen mit den auf Ty-
penschild angegebenen Bedingungen dbereinstimmen.

7.3 Aufstellung: Allgemeine Informationen

Bei der Aufnahme nachpriifen, daB3 der Motor dem bestellten Motor
entspricht und daB er keine Schaden wahrend des Transports erlitten
hat. Bei Schaden den Spediteur sofort informieren. Keine beschéadig-
ten Motoren in Betrieb setzen.

Die Transportdsen auf den Motoren dienen zur Aufhebung des einzi-
gen Motors und nicht der anderen Maschinen, die mitihm gepaart sind.
Wéhrend einer etwaigen Liegezeit am Lager muB der Lagerraum sau-
ber, trocken, vibrations- (vuus < 0,2 mm/s) und korrosionsmittelfrei
sein. Den Motor vor Feuchtigkeit schiitzen.

Kontrolle des Isolationswiderstands. Vor der Inbetriebnahme und
nach langen Stillstandzeiten oder Liegezeiten am Lager ist die Mes-
sung des Isolationswiderstands zwischen den Wicklungen und zwi-
schen den Wicklungen und der Masse durch geeignetes Gs-Gerat
(500 V) notwendig. Keine Klemmen wéhrend und sofort nach der
Messung beriihren: Klemmen spannungsfiihrend!

Der Isolationswiderstand, mit Wicklung bei Temperatur 25 °C gemes-
sen, muB nicht kleiner als 10 MQ flir neue Wicklung, als 1 MQ fir Wic-
klung einer seit Langem arbeitenden Maschine sein. Kleinere Werte
weisen auf Feuchtigkeit bei den Wicklungen: sie trocknen lassen!
Wahrend der Aufstellung bendtigen die Motoren ausreichende
Kuhlluft (besonders auf der Lifterseite). Darauf achten, daB3 der Kiihl-
ungsdurchgang nichtverstopftist, der Motor nichtin der Ndhe von Wér-

megquellen mit Einwirkung sowohl auf Kihlluft- als auch auf Motortem- -

peratur (durch Ausstrahiung) aufgestellt wird, genligend Luft zu- und
abstrémen kann, Einsdtze ohne geregelte Warmeabgabe Uberhaupt
vermieden werden.

Bei Aufstellung im Freien, den Motor mit geeigneten Schutzausstattung-
en vor Sonnenausstrahlung und Gewitter schiitzen: Diese Schutzvor-
richtung wird notwendig bei senkrechtem Motor mit Lifter oben.
Die Flache, auf welche der Motor eingebaut wird, muf3 gut dimensio-
niert und abgeflacht werden, um Befestigungs- und Motorflucht-
ungsfestigkeit mit der angetriebenen Maschine und Motorvibrations-
freiheit zu gewahrleisten.

Bei voraussichtlich langeren Uberbelastungen oder Hemmgefahr
mussen geeignete Motorschutzschalter, elektronische Drehmoment-
begrenzer oder andere gleichwertige Schutzvorrichtungen eingebaut
werden.
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7. Instalaciéon y manutencion

7.1 Advertencias generales de seguridad

Peligro: las maquinas eléctricas rotativas presentan
& partes peligrosas dado que estan puestas bajo tension,

en movimiento, a temperaturas superiores a 50 °C.

Una instalacién incorrecta, un uso impropio, la remocién de
las proteccionesy de los dispositivos de proteccién, la caren-
cia de inspecciones y manutenciones, las conexiones ina-
decuadas, pueden causar dafios graves a personas o cosas.
Por eso, el motor tiene que ser transportado, instalado, puesto en servi-
cio, gestionado, controlado, sometido a manutencién y reparado ex-
clusivamente por personal cualificado (definicién segiin |IEC 364).
Se recomienda respetar todas instrucciones del presente manual, las
instrucciones relativas a la instalacion, las vigentes disposiciones le-
gislativas de seguridad y todas las normativas aplicables para una co-
rrecta instalacion.
Pueden ser necesarias informaciones adicionales en caso de un motor
en ejecucion especial; si necesario consultar la organizaciéon ROSSI
MOTORIDUTTORIL
Los motores del presente manual son destinados a ser empleados en
areas industriales: las protecciones suplementarias eventualmente
necesarias deben ser adoptadas y garantizadas por el responsable de
la instalacion.
El motor no debe ser puesto en servicio hasta cuando no sea in-
corporado en una maquina que haya sido declarado conforme a
la directiva 89/392/CEE y sucesivas actualizaciones.
Los trabajos sobre la méaquina eléctrica deben ser efectuados con la
maquina paraday desconectadade lared (también los equipos auxilia-
res). Si hay protecciones eléctricas, asegurarse que no haya ninguna
posibilidad de arranque involuntario respetando las especificas reco-
mendaciones sobre el empleo de los varios equipos.
En motores monofasicos el condensador puede permanecer cargado
manteniendo en tensién provisionalmente los relativos bornes tam-
bién con motor parado.
Conformidad a la Directiva Europea «Baja tension» 73/23/CEE
(modificada por la directiva 93/68): los motores son conformes a la di-
rectiva y tienen por eso la marca CE en placa.

7.2 Condiciones de funcionamiento

Los motores estéan previstos para aplicaciones industriales, tempera-
tura ambiente -15 + 40 °C (con puntas hasta -20 °C y 50 °C), altitud
méaxima 1 000 m para aplicaciones de acuerdo a los datos de placa.
Esta prohibido el empleo en atmosferas agresivas, con peligro de ex-
plosion, etc. Las condiciones ambiente deben corresponder a las ca-
racteristicas indicadas en placa.

7.3 Instalacién: indicaciones generales

A la recepcion comprobar que el motor corresponda al ordenado y
que no haya sufrido dafios durante el transporte; en este caso informar
inmediatamente el transportista. Evitar poner en servicio motores
danados.

Las anillas de los motores deben ser utilizadas sélo para la elevacion
del motor y no de otras méquinas acopladas a el.

Para eventuales existencias de almacén el ambiente debe ser limpio,
seco, exento de vibraciones (v < 0,2 mm/s) y de agentes corrosivos.
Proteger siempre el motor contra la humedad.

Control de la resistencia de aislamiento. Antes de la puesta en ser-
vicio y después de largos periodos de inactividad o existencias en al-
maceén, sera necesario mesurar la resistencia de aislamiento entre los
bobinados y hacia masa con adequado instrumento en corriente conti-
nua (500 V).No tocar los bornes durante y después de lamedicién
dado que los bornes estan bajo tension.

Laresistencia de aislamiento, mesurada con el bobinado a temperatu-
rade 25 °C, no debe ser inferior a 10 MQ para bobinado nuevo,a 1 MQ
para bobinado de maguina que a trabajado por largo tiempo. Los valo-
res inferiores indican la presencia de humedad en los bobinados; en
este caso es necesario secarlos.

Instalar el motor de tal forma que se tenga un amplio paso de aire (del
lado del ventilador) para la refrigeracion. Evitar que se tengan: estran-
gulaciones en los pasos del aire; fuentes de calor cercanas que influ-
yan sobre la temperatura del aire de refrigeracién y del motor (por irra-
diacion); insuficiente recirculacion del aire y, en general, aplicaciones
que perjudiquen la disipacién normal del calor.

Para la instalacién al aire libre, proteger el motor mediante recursos
adecuados de lairradiacion solar y de laintemperie: esta Gltima protec-
cion es necesaria cuando el motor esta en posicion vertical con el
ventilador arriba.

La superficie sobre la que esté fijado el motor debe ser bien dimensio-
nada y nivelada para garantizar la estabilidad de fijacion y el alinea-
miento del motor con la maquina de la aplicacién y ausencia de vibra-
ciones sobre el motor.

En el caso que se prevean sobrecargas de larga duracion o peligros de
bloqueo, instalar salvamotores, limitadores electronicos de pary otros
dispositivos similares.



7. Aufstellung und Wartung

Bei Betrieb mit hoher Einschaltzahl unter Vollast den Motor mit (inte-
grierten) Thermofiihlern schiitzen: das Magnetothermorelais miiBte
auf einen Wert Uber dem Motornennstrom eingestellt werden und ist
daher ungeeignet.
Wenn der Anlauf im Leerlauf (bzw. mit sehr geringer Belastung) er-
folgt und wenn ein sanfter Anlauf, geringer Anlaufstrom und maBige
Beanspruchungen gefordert werden, so ist die Stern-Dreieck-Ein-
schaltung anzuwenden.
Erst nachdem man kontrolliert hat, daB die Versorgung mit den Daten
des Typenschilds entspricht, den elektrischen AnschiuB des Motors
und Hilfsausriistungen ausfahren.
Zum Schutz vor Uberhitzungen bzw. GbermaBigem Spannungsabfall
an den Motorklemmen sind Kabel geeigneten Querschnitts
anzuwenden.
1 Die metallischen Teile der Motoren, die normalerweise nicht
= spannungsfihrend sind, missen durch ein Kabel geeigneten
= Querschnitts und bei der Anwendung einer im Klemmenka-
sten zweckmaBig gekennzeichneten Klemme fest erdgeschaltet
werden.
Um jede Anderung des auf dem Typenschitd angegebenen Schutz-
grades zu vermeiden, den Klemmenkasten schliessen, wobei die
Dichtung korrekt positioniert wird und alle Befestigungsschrauben
zugeschraubt werden. Flr Aufstellungen in Umgebungen mit haufi-
gen Wasserspritzen wird empfohlen, den Klemmenkasten und den
Eingang der Kabeldichtung mit Dichtmasse zu dichten.
Wenn die Drehrichtung nicht wie gewlnscht ist, zwei Phasen des Ver-
sorgungsnetzes bei Drehstrom motor umkehren; Bei Einphasenmo-
tor die Anweisungen des Abschnitts «MotoranschluB» befolgen.
Bei Ein- und Ausschaltung von Motorwickiungen hoher Polaritét (> 6
Pole) kénnen gefahrliche Spannungsspitzen stattfinden. Schutzva-
ristoren am Versorgungsnetz vorsehen.
Paarungen. Fir die Bohrung der auf dem Wellenende gekeilten Teile
ist die Toleranz H7 empfohlen; fir das Wellenende mit D 2 55 mm, bei
einer gleichméaBigen und leichten Last, kann die Toleranz G7 sein.
Vor der Montage bitte die Berlihrungsflachen sorgféltig reinigen und
schmieren, um Fressprobleme zu vermeiden.
Montage und Demontage werden durch Zugbolzen und Abziehern
ausgefuhrt: StoBe und Schlage vermeiden, die die Motorlager uner-
setzlich beschadigen konnten.
Bei direkter Paarung oder Paarung mit Kupplung, die Fluchtung des
Motors zu der Achse der gepaarten Maschine pflegen. Wenn notwen-
dig, eine elastische oder eine Metallbandkupplung anwenden.
Fir Keilriemenantriebe kontrollieren, daB der Uberhang minimal und
die Motorwelle immer paraliel zu der Maschinenwelle ist. Die Keilrie-
men mussen nicht zu gespannt sein, damit UbermaBige Lasten auf
den Lagern und auf der Motorwelle vermieden werden kdnnen.
Der Motor wird durch einen im Motorwellenende eingefugten Halb-
PaBfeder und ausschliesslich fir die Nenndrehzahl dynamisch aus-
gewuchtet, um Vibrationen und Unwuchten zu vermeiden, ist es not-
wendig, daB auch die Antriebselemente durch Halb-PaBfeder vor-
beugend ausgewuchtet werden.
Vor einem etwaigen Lauftest ohne Abtriebselemente den PaBfeder
sichern.
Vor der Inbetriebnahme das korrekte Spannen der Klemmen der Be-
festigungselemente und der mechanischen Paarung nachprifen.
Kontrollieren, daB die Kondenswasserablasser nach unten gerichtet
sind.
Fir Betrieb bei Umgebungstemperatur héher als 40 °C oder niedriger
als 0 °C bitte riickfragen.
Bei der Bestellung von Ersatzteilen immer alle auf Typenschild an-
gegebenen Daten spezifizieren.

Anweisungen fiir die Aufstellung nach der «Ekektromagneti-
schen Vertréglichkeit (EMV)» Richtlinie 89/336/EWG (durch
Richtlinien 92/31, 93/68 geandert). Die (iber Netz versorgten und in
Dauerbetrieb funktionierenden asynchronen Drehstrommotoren
sind nach den Normen EN 50081 und EN 50082. Keine Schirmungen
notwendig. Das gilt auch fur den Motor des etwaigen Fremdlufters.
Bei Aussetzbetrieb miissen die eventuellen Stérungen der Einschalt-
ungsvorrichtungen durch geeignete Verkabelungen (die vom Vor-
richtungshersteller angegeben werden sollen) beschrankt werden.
Beidurch Frequenzumrichter versorgten Motoren missen die Verka-
belungsanweisungen des Frequenzumrichterherstellers beachtet
werden.

Bei Drehgeberausfihrung sind folgende Punkte zu beachten: die
elektronische Kontrollkarte dem Drehgeber so nah wie méglich auf-
stellen (und weit entfernt vom etwaigen Frequenzumrichter, oder
wenn nicht méglich, den Frequenzumrichter wirksam schirmen); im-
mer geschirmte ErdschluBkabel bei beiden Enden anwenden; die Si-
gnalkabel des Drehgebers mussen separat von den Leistungskabeln
liegen (s. auch die entsprechend beiliegenden Motoranleitungen).
Alle 0.g. Komponenten sind ausgelegt, um in Geréte oder komplette
Anlagen eingebaut zu werden und ihre Inbetriebnahme darf nur
bei Einsatz auf ein Gerat oder eine Anlage erfolgen, die der
Richtlinie 89/336/EWG entspricht.

7. Instalacién y manutencion

Para servicios con elevado niimero de arranques en cargaes aconsejable
la proteccidn del motor con sondas térmicas (incorporadas en el propio
motor): el relé magnetotérmico no es idéneo dado que deberia ser tarado
a valores superiores a la corriente nominal del motor.
Cuando el arranque es en vacio (o con cargamuy reducida) y es necesario
tener arranques suaves, bajas corrientes de arranque, cargas reducidas,
adoptar el arranque estrella - tridngulo.
Antes de efectuar la conexién a la red, asegurarse que los datos de placa
de caracteristicas para el motor, el freno y para los eventuales equipos au-
xiliares correspondan a la alimentacion.
Escoger cables de seccidon adecuada de forma que se eviten recalenta-
mientos y/o0 excesivas caidas de tension en los bornes de! motor.
Las partes metélicas de los motores que normalmente no
estén bajo tension tienen que ser establemente conectadas
=" de puestaatierra con un cable de seccién adecuada, utilizando el
borne que a propésito esta marcado en el interior de la caja de bornes.
Parano alterar el grado de proteccion, reaprietar la caja de bornes posicio-
nando correctamente la junta y cerrando todos tornillos de fijacion. Para
las instalaciones en ambientes con frecuentes salpicaduras es aconseja-
ble sellar la caja de bornes y la entrada del prensaestopas con selladora
para juntas.
Si el sentido de rotacion no corresponde al deseado, en el caso de motor
trifasico, invertir dos fases de la linea de alimentacién; para el motor mono-
fasico seguir las instrucciones del parrafo «Conexién del motor».
En caso de conexion o desconexion de los bobinados del motor con pola-
ridad elevada (= 6 polos) se pueden tener picos de tension dafiosos. Pre-
disponer varistores de proteccion en la linea de alimentacion.
Acoplamientos. Para el agujero de los 6rganos ensamblados sobre los
extremos del arbol, recomendamos la tolerancia H7; para el extremo del
arbol con D 2 55 mm, siempre que la carga sea uniforme y ligera, la tole-
rancia puede ser G7.
Antes de efectuar el montaje pulir bien y lubricar las superficies de contac-
to para evitar el peligro de agarrotamiento.
Elmontaje y el dosmontaje se efectian con laayuda de tirantes y extrac-
tores evitando choques y golpes qui podrian dafiar irremediablemente
los rodamientos.
En caso de acomplamiento directo o con junto cuidar el alineamiento del
motor respecto al eje de la maquina acoplada. Si es necesario, aplicar un
junto elastico o flexible.
En el caso de transmisiones de correa, asegurarse que el voladizo sea
minimo y que el eje del motor sea siempre paralelo al eje de la méaquina.
Las correas no deben ser excesivamente tensadas para no producir car-
gas excesivas sobre los rodamientos y sobre el arbol motor.
El motor esta equilibrado dindmicamente con media chaveta insertada
en el saliente del arbol y exclusivamente por el nimero de giros nomina-
les; para evitar vibraciones y desequilibrios es necesario también que los
6rganos de transmisién hayan sido preventivamente equilibrados con
media chaveta. ;
Antes de una eventual puesta en servicio sin 6rganos acoplados, fijar la
chaveta.
Antes de la puesta en servicio comprobar la correcta fijacion de las cone-
xiones eléctricas, de los 6rganos de fijacién y de acoplamiento mecanico.
Controlar que los eventuales taladros de drenaje de la humedad de con-
densacién sean hacia abajo.
Para el funcionamiento a temperatura ambiente mayor de 40 °C 6 menor
de 0 °C consultarnos. S
Para el pedido de repuestos especificar siempre todos los datos indica-
dos en placa.

Indicaciones parala instalacion segtin la Directiva «Compatibilidad
electromagnetica (CEM)» 89/336/CEE (modificada por las directivas
92/31,93/68). Los motores asincronos trifasicos y monofésicos alimenta-
dos por la red y funcionantes en servicio continuo son conformes a las
normas generales EN 50081 y EN 50082. No son necesarias particolares
protecciones. Esto vale también para el motor del eventual servoventila-
dor. .

En caso de servicio intermitente, las eventuales perturbaciones produci-
das por los dispositivos de conexion deben ser limitadas por adecuados
cableados (indicados por el productor de los dispositivos).

En el caso de motores alimentados por convertidores estaticos de fre-
cuencia se deben respetar las instrucciones de cableado indicadas por el
productor del convertidor.

En caso de ejecucién con encoder respetar las siguientes indicaciones:
instalar la placa de circuito electrénico lo mas cerca del encoder (y lo mas
lejano posible del eventual convertidor de frecuencia estatica,o, si no es
posible, proteger eficazmente el mismo convertidor de frecuencia); utilizar
siempre cables protegidos y entrelazados con conexion a tierra por am-
bos los extremos; los cables de sefial del encoder se deben separar de los
cables de potencia (ver también las instrucciones especificas suministra-
das con el motor).

Todos los componentes son destinados a ser incorporados en aparejos o
sistemas acabados y la puesta en servicio esta prohibida hasta cuan-
do el aparejo o el sistema en el que el componente ha sido incorpo-
rado no se haya declarado conforme a la directiva 89/336/CEE.
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7. Aufstellung und Wartung

7.4 Periodische Wartung

Bei Bedarf und periodisch (in Bezug auf die Umgebung und den Be-

trieb) nachprifen und wenn notwendig wieder instandsetzen:

— die Reinigung des Motors (61-, dreck- und bearbeitungsresiduum-
frei) und den freien Kuhllufdurchgang;

— die korrekte Befestigung der elektrischen AnschliBe der Auf-
spannvorrichtungen und der mechanischen Motorkuppiung;

— die Bedingungen der statischen und drehenden Dichtungen;

— Motor funktioniert vibrations- (Vyins < 3,5 mm/s bei Py < 15 kW; Vyins
< 4,5 mm/s bei Py > 15 kW), und gerauschfrei; in diesem Fall die
Motorbefestigung, die Auswuchtung der gekuppelten Maschine
oder die zuersetzenden Lager nachprifen. Ihre Lebensdauer
héangt von den Motoranwendungen ab.

7.5 MotoranschiuB

Drehstrommotoranschiuf3
Bez. der Versorgungsspannungen s. Typenschild.

7. Instalacién y manutencion

7.4 Manutencion periodica

Si necesario y peridédicamente (en funcién del ambiente y del servi-

cio) comprobar y restablecer:.

— lalimpieza del motor (sin aceites, suciedad, residuos de mecaniza-
cion) y el libre paso del aire de ventilacién;

— lacorrectafijacion de las conexiones eléctricas, de los érganos de
fijacion de acoplamiento mecanico del motor;

— las condiciones de las estanqueidades estéticas y rotativas;

— que el motor funciona sin vibraciones (ves < 3,6 mm/s para Py < 15
kW; Ver < 4,5 mm/s para Py > 15 kW) ni ruidos anédmalos; si hay vi-
braciones, controlar la fijacién del motor, el equilibrado de la
maquina acoplada o la exigencia de substituir los rodamientos, cu-
ya duracién depende mucho de los empleos del motor.

7.5 Conexion del motor

Conexién del motor trifasico
Para las tensiones de alimentacién ver la placa de caracteristicas.

2, 4, 6-polig - polos
A-Schaltung Y-Schaltung
A Conexién Y Conexién

Niedrige Drehzahl
Velocidad baja

L1 L2 L3

L1 L2 L3 L1 L2 L3

Einzelwicklung (YY.A)
Bobinado Gnico (YY.A)

2.4, 4.6, 4.8, 6.8-polig - polos

Hohe Drehzahl
Velocidad alta

Getrennte Wicklungen (Y.Y)
Bobinados separados (Y.Y)

2.6,2.8,2.12, 4.6, 6.8-polig - polos
Niedrige Drehzahl
Velocidad baja
L1 L2 L3

Hohe Drehzahl
Velocidad alta

W
o o

L1 L2 L3

EinphasenmotoranschiuB"
Bez. der Versorgungsspannungen s. Typenschild.

Conexién del motor monofasico"
Para las tensiones de alimentacion ver la placa de caracteristicas.

Einphasenmotoren 2, 4, 6-polig.
Klemmenbrett mit 6 Kiemmen.
Kondensator immer eingeschaltet, direkter Anlauf.

Motores monofasicos de 2, 4, 6 polos.
Placa de bornes de 6 bornes.
Condensadores siempre conectados, arranque directo.

&N

2)

2 2| v2

UI[ V1 w1

L1 L2

1) Klemmenmarkierung nicht gemaB der am Kap. 3.8 hingewiesenen Normen.
2) Der etwaige Hilfskondensator muB mit dem Betriebskondensator parallel angeschlos-
sen werden.

7.6 AnschluB der Hilfsausriistungen
(FremdaxiallUfter, Thermofiihler, Stillstandheizung, Dreh-
geber)

AnschluB des Fremdlﬁftefs

Die Versorgungskabel des FremdlUfters sind mit Buchstab «V» auf den
Bunden der Kabeldichtungen gekennzeichnet und zu den 3 Hilfsklem-
men des Gleichrichters oder zu einem anderen Hilfsklemmenbrett laut
folgenden Schaltplanen in Abhéngigkeit vom identifikationscode des
Fremdllfters verbunden.

Code des Fremdlifters A, B: VersorgungsanschluB des Einphasen-
fremdlifters (MotorgréBen 71 ... 90). :

Code des Fremdliifters D, E, F: VersorgungsanschluB3 des Drehstrom-
fremdlufters (MotorgréBen 100 .. 200); Standardlieferung sieht Y-An-
schiuB mit untergenannten Spannungen vor; fiir A-AnschiuB bitte rtick-
fragen. Uberpriifen, ob die Drehrichtung des*DrehstromfremdlUfters
korrekt ist (Luftdurchgang muB nach der Antriebsseite gerichtet sein; s.
Pfeil auf der Liffterabdeckung); im Gegenteil zwei Phasen des Versor-
gungsnetzes umkehren.

Bei der Aufstellung Gberpriifen, ob die Versorgungsdaten den Kreisda-
ten entsprechen; sich auf den Fremdlifterscode am Motortypenschild
beziehen.

28 {W?

1) Marquaije de los terminales no conforme a las normas indicadas en el cap. 3.8.
2) El eventual condensador auxiliar es conectado en paralelo con el de servicio.

7.6 Conexion de los equipos auxiliares
(servoventilador, sondas térmicas, resistencia anticon-
densacién, encoder)

Conexién del servoventilador

Los cables de alimentacion del servoventilador estdn marcados con la
letra «V» sobre los colarines de los terminales de cable y estan conecta-
dos alos 3 bornes auxiliares del rectificador o a otra placa de bornes au-
xiliar seguin los esquemas siguientes, en funcién del codigo de identifi-
cacion del servoventilador.

Cobdigo del servoventilador A, B: conexién para alimentacion del servo-
ventilador monofasico (tamafios motor 71 ... 90).

Cédigo del servoventilador D, E, F: conexién para alimentacion del ser-
voventilador trifasico (tamafios motor 100 .. 200); el suministro es-
tandar prevé la conexion a Y con las tensiones indicadas abajo: para la
conexion a A consultarnos. Comprobar que el sentido de rotacion del
servoventilador trifasico sea el correcto (el flujo del aire debe dirigirse
hacia el lado de accionamiento; ver la flecha indicada sobre la tapa del
ventilador); en caso contrario intervertir dos fases de la linea de alimen-
tacion.

Durante la instalacion, averiguar que los datos de alimentacion corres:
ponden alos del servoventilador, en referencia al codigo del servoventi
lador indicado sobre la placa del motor.



7. Aufstellung und Wartung

Versorgungsspannung

Code A 230V~ % 10%, 50/60 Hz
B 255V~ 1+ 5%, 50/60 Hz

D3 x 400V~ + 10%, 50/60 Hz
E3x 440V~ £ 10%, 50/60 Hz
F3x 500V~ + 10%, 50/60 Hz

Anschlu8 von Bimetall-Thermofiihlern, Thermistor-Thermo-
fiihlern (PTC), Stillstandheizung

Die AnschluBkabel befinden sich im Klemmenkasten und sind durch
den Buchstab «B» (Bimetall-Thermofiihler), «T» (Thermistor-Thermo-
flihler PTC) oder «S» (Stillstandheizung) auf den Kabeldichtungen
gekennzeichnet; sie sind zu einem Hilfsklemmenbrett laut folgender
Schaltplane verbunden:

Bimetall-Thermofiihler
Sondas térmicas bimetalicas

1) Nach der Steuerun svor-
richtung: ma 0V, 2,5A.
2) Thermlstor
44081/44082.
3) Versor?ungsspannun?2230

gemaB DIN

fiir 80 .. 112, 4

0 130qur315S 200W
315M).

1) 2)

Zur ldentifizierung des Ausflhrungstyps sich auf das Kennzeichen
auf die dem Hilfsklemmenbrett verbundenen Kabel und ihre Identifi-
zierungscodes auf Motortypenschild beziehen.

AnschluB des Drehgebers

Im Klemmenkasten ist ein Anweisungsblatt, das vom Drehgeberher-
steller direkt ausgeliefert wird (s. EMV Warnungen, Abschnitt 7.3).

Thermistor-Thermofihler
Sondas térmicas a termistores Resistencla anticondensacion

7. Instalacién y manutencidn

Tensién de alimentacion

M

< Cod.A 230V~ + 10%, 50/60 Hz
28 IV B 255V ~ = 5%, 50/60 Hz
D 3x400V~ + 10%, 50/60 Hz
Uit E 3x440V~ = 10%, 50/60 Hz
F 3x500V~ % 10%, 50/60 Hz

Code D,E, F

Céd. D,E,F

Conexién de sondas térmicas bimetélicas, sondas térmicas a
termistores (PTC), resistencia anticondensacion

Los cables de alimentacion de conexidn se encuentran al interior de
la caja de bornes y estan marcados con la letra «B» (sondas térmicas
bimetalicas), «T» (sondas térmicas a termistores PTC) 0 «S» (resisten-
cia anticondensacion) sobre los colarines de los terminales de ca-
bles; estan conectados a una placa de bornes auxiliar segun los es-
quemas siguientes:

Stilistandheizung

1) Al dispositivo de acciona-
miento: max 290 V, 2,5A,
2) Termistor conforme a DIN
4081/44082.
3) Tension de alimentacion
230V~ 0%50/60H (25
T S{ |S W para 80 é)ara
13 50Wpara160 1
65Wpara180L 2 , 100
W a 280, 130 W para
31 S 200 W para 315M).

3)

Paraindividuar el tipo de ejecucion hacer referenciaala marcaindica-
da sobre los cables conectados a la placa de bornes auxiliar y al co-
rrespondiente cédigo de identificacion de la placa motor.

Conexién del encoder

Al interior de la caja de bornes es insertada una hoja ilustrativa sumi-
nistrada directamente por la Fabrlca del encoder (ver advertencias
CEM al parrafo 7.3).

R



7. Aufstellung und Wartung

7.7 Ersatzteiliibersicht

7. Instalacion y manutencion

7.7 Tablas de las piezas de recambio

63...132
2 5 7 9 18 %
1 6 8 12
39 18 45
: I oy
IS
— — )
III / 'I”l
41 39 37% 23 19 22 21 20
1 Vorspannfeder 40 38 35 20 1 Muelle de precarga
2 Lager Antriebsseite 2 Rodamiento lado
3 Schild Antriebsseite accionamiento
(Flansch) 3 Escudo lado
4 Dichtung accionamiento (brida)
Klemmenkasten 4 Junta caja de bornes
5 Dichtung 5 Junta tapa caja
Klemmenkastendeckel de bornes
6 Kabeldichtung 6 Prensaestopas
7 Klemmenbrett 7 Placa de bornes
8 Klemmenkastendeckel 160 250 8 Tapa caja de bornes
9 Gehaduse mit gewickeltem e 9 Carcasa con paqguete
Statorpacket del estator bobinado
10 Klemmenkasten 2 4 6 8 10 1 10 Caja de bornes
12 Schild Nicht- i 12 Escudo lado opuesto
Aniriebsseite al accionamiento :
18 Sicherungsring 3 5 7 9 12 18 Anillo elastico de seguridad
19 Lifter 4 | 19 Ventilador
20 Lufterabdeckung 20 Tapa del ventilador
21 PaBfeder 21 Chaveta
22 Schwungrad 22 Volante
23 Dichtring (<132); P - 23 Retén de estanqueidad (<132
Labyrinthdichtung (>160) b / retén laberintico (=160)
35 Lager Nicht- 35 Rodamiento lado
Antriebsseite opuesto al accionamiento
37 Flansch fur Antriebswelle 37 Brida de fijacion axial
axial eingespannt del &rbol motor
38 Zugstange (< 132); 38 Tirante (< 132);
Mutterschraube (= 160) bulén (= 160)
39 Laufer mit Welle 39 Rotor con arbol
40 Dichtring (<132); 40 Retén de dad (€132)
Labyrinthdichtung estanqueidad (< ;
(= 160) § 53 — retén laberintico (= 160)
41 PaBfeder 41 Chaveta
45 Sperrmutter ! 45 Tuerca autoblocante
*  Auf Anfrage % *  Bajo pedido
i R
41 39 23 19
40 38 35 20 18
280 ... 315
30 R




8. Typenschild
(GRS @ =< (€

MOT. (1) ~N° (2) | (7) pF[ICL. 9
(3 ) 5B (6) (8) puF|S (10

E;:ﬂﬁlg\m 1) (12) kg P (13)

O &2 Nm V~ A A V= O

(19) V_{19) | Hz A kW min?' | cosy

(20) (21 (22) (23) (24) (25)

. J

Gr6Ben - Tamafios 63 .. 132

Phasenanzahl

Herstellungszweimonat und -jahr (und etwaige

Kennziffer)

Motortyp

GroBe

Polanzahl

Bauform M ...

Kondensator (nur fiir Einphasenmotor)

Hilfskondensator (nur fiir Einphasenmotor)

Isolationsklasse I.CL. ...

Betrieb S...

Sonderausfihrungscode

Motormasse (nur wenn > 30 kg)

Schutzart IP ...

PhasenanschluB

Nennspannung

Nennfrequenz

Nennstrom

Nennleistung

Nenndrehzahl

Leistungsfaktor

(26) Fremdliftercode und
DS-Versorgungsspannung

(27) Drehgebercode

——
~—

RN = =2~~~
N0 OWN-=2OOWONOOOTA~W N —

S T T o e e oo

(24

—
N
)]

=

UT.C 680

8. Placa de caracteristicas

(GRIFOSSINOTORVTION B =< C €
© SpA MODENA - ITALIA nade In Roly
MOT. 3~ (3) (4 (5 (6) COD. )
N° (2) PROD. (2) 1CL. (9) RE
P (13 S (0 (12) kg
O & 2o Encoder (27) O
Erane Nm #bH# RR vV~ Al
(19) V (19) | Hz A kW min™ cosvy
20) 21 (22) 23) | @& | @
. J/

GroBen - Tamafios 160 .. 315

(1)
2

©)
(4)
()
(6)
(7)
(8)
9)
(10)
(1)
(12)
(13)
(19)
(20)
(21)
(22)
(23)
(24)
(25)
(26

~

(27)

Numero de las fases

Bimestre y afio de fabricacion (y numero de
matricula eventual)

Tipo motor

Tamarno

Numero polos

Forma constructiva IM ...

Condensator (sélo para motor monofasico)
Condensator auxiliar (s6lo para motor monofasico)
Aislamiento clase I.CL. ...

Servicio S...

Cdbdigos de ejecucion especial

Masa del motor (sélo si > 30 kg)
Proteccion IP ...

Conexién de las fases

Tension nominal

Frecuencia nominal

Corriente nominal

Potencia nominal

Velocidad nominal

Factor de potencia

Cadigo del servoventilador y tensién c.a.
de alimentacion

Cadigo del encoder
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